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El6szor olvassa el az utmutatot!

- Tartsa be a biztonsagi el6irasokat.

- Ez az utmutaté a termék részét képezi.

- Az utmutatét a termék élettartama alatt meg kell 6rizni.

- Az utmutatét a termék minden tovabbi hasznaldjanak vagy birtokosanak tovabb kell adni.

A dokumentum célja:

Ez a dokumentum informaciokat tartalmaz a szereld, Uzembe helyezd, kezel6 és karbantarté személyzet szamara.
Feladata az eszkoz telepitésének és lizembe vételének tamogatasa.

Referencia dokumentaciok:

- Kézikonyv (Uzemeltetés és beallitas) AUMATIC AC 01.2 Modbus
g Kézikdnyv (terepi busz eszkdzintegracio) AUMATIC AC 01.2 Modbus

Referencia dokumentaciok az interneten a www.auma.com cimen, vagy kdzvetlenil az AUMA-nal (I. <Cimek>)
kaphatok.
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1. Biztonsagi tudnivalok
1.1. Altalanos biztonsagi Gtmutaté

Szabvanyokl/iranyelvek Az AUMA termékeinek tervezése és gyartasa az elismert szabvanyok és iranyelvek
szerint torténik. Ezt a beszerelési nyilatkozat és az EK megfelel6ségi nyilatkozat
tanusitja.

A helyszini szerelést, elektromos bekdtést, Uzembe vételt és lzemeltetést illetéen
a rendszeruzemeltetének és a rendszer telepitdjének tgyelnitk kell arra, hogy az
0sszes jogi kdvetelmény, iranyely, eléiras, nemzeti szabalyozas és ajanlas teljesuljon.

Ide tartoznak tébbek kdzott a terepi bus alkalmazésok megfeleld felépitési iranyelvei.

Biztonsagi Az ezen az eszkdzdn dolgoz6 személyeknek alaposan meg kell ismernilk a jelen
eléirasok/figyelmeztetések  Utmutatéban megadott biztonsagi elirasokat és figyelmeztetéseket, €s a kapott
utasitasokat be kell tartaniuk. A terméken elhelyezett biztonsagi eléirasokat és
figyelmeztetd tablakat figyelembe kell venni a balesetek és a vagyoni kar elkerilésére.

Személyzeti mindsités A szerelést, elektromos bekdtést, Gzembe vételt, kezelést és karbantartast csak
olyan szakképzett személy végezhet, akit a rendszer Uzemeltetbje vagy a rendszer
telepit6je arra felhatalmazott.

Az ezen a terméken végzett munkak elétt a személyzetnek el kell olvasnia és meg
kell értenie ezt az utmutatét, valamint a munkavédelem elismert szabalyait ismernie
és azokra ugyelnie kell.

Uzembe helyezés Az lizembe vétel el6tt fontos az 6sszes beallitas ellenérzése abbdl a szempontbal,
hogy azok megfelelnek-e az alkalmazas kdvetelményeinek. Hibas beallitasnal
alkalmazasfiiggo veszély alakulhat ki, pl. a szerelvény vagy a berendezés karosodasa.
Az ebbdl eredd esetleges karért a gyarté nem vallal felelésséget. A kockazatot
kizardlag a felhasznalo viseli.

Uzemeltetés A kifogastalan és biztonsagos lizemeltetés el6feltételei:

- Szakszer( szallitas, tarolas, felallitas, szerelés és gondos Gzembe helyezés.

. A terméket csak kifogastalan allapotban, a jelen utmutato figyelembe vételével
szabad lzemeltetni.

- A zavarokat és karokat haladéktalanul jelenteni és megszintetni
(megszintettetni) kell.

. A munkavédelem elismert szabalyaira tigyelni kell.
. Be kell tartani a nemzeti el6irasokat.

. Uzemeltetés kdzben a haz felmelegszik és feliiletén > 60 °C hémérséklet
alakulhat ki. Az esetleges égési sérlilések megel6zése érdekében az eszk6zoén
végzett munka elétt alkalmas hémérsékletmérd miiszerrel meg kell vizsgalni a
fellleti hdmérsékletet és szliikség esetén védbdkeszty(t kell viselni.

Ovintézkedések A helyszini dvintézkedések megtételéért, pl. a lefedésért, lezarasért vagy a személyzet
védobfelszereléséért a rendszer Uzemeltetbje ill. a rendszer telepitéje felel®s.
Karbantartas Az eszkdz biztonsagos miikddésének garantalasara a jelen utmutatéban megadott
karbantartasi el6irasokat be kell tartani.

Az eszkdz modositasa csak a gyartd hozzajarulasaval megengedett.

1.2. Alkalmazasi teriilet

Az AUMA hajtomiivek ipari szerelvények, mint pl. szelepek, tolézarak,
pillangdszelepek és gémbcsapok mozgatasara szolgalnak.

Egyéb alkalmazas csak a gyarto kifejezett (irasbeli) hozzajarulasaval megengedett.

Nem megengedett az alkalmazas pl.:

. EN ISO 3691 szerinti targoncaknal

. EN 14502 szerinti emelészerkezeteknél

. DIN 15306 és 15309 szerinti személyfelvondknal
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Informacio

- EN 81-1/A1 szerinti teherfelvonoknal

. mozgolépcsdknél

- folyamatos Gizemben

. foldbe épitve

. tartos viz alatti alkalmazasnal (védelmi fokozatot figyelembe kell venni)

- robbanasveszélyes kornyezetben, kivéve a 22. zénat

- nuklearis berendezések sugarterhelt terlletein

Szakszeritlen vagy nem rendeltetésszeri alkalmazas esetén felel6sséget nem
vallalunk.

A rendeltetésszer(i hasznalathoz a jelen utmutato figyelembe vétele is hozzatartozik.

Az utmutato csak a ,jobbra forgatva zaré” standard kivitelre vonatkozik, vagyis arra,
amelynél a meghajtott tengely az éramutaté jarasaval megegyezé iranyba forgatva
zarja a szerelvényt.

1.3. Alkalmazasi teriilet a 22-es robbanasvédelmi zénaban (opcio)

A megadott sorozatu hajtdmivek a 94/9/EK ATEX-iranyelv szerint alapvetéen
alkalmasak a 22-es zénaba sorolt, porrobbanas-veszélyes terlleteken vald
alkalmazasra is.

A hajtémivek az IP68 védelmi fokozatnak megfeleld kivitelben késziilnek, és
megfelelnek az EN 50281-1-1:1998 rendelkezések 6. Elektromos késziilékek

— burkolati védelem" szakasz el6irasainak.

Az EN 50281-1-1: 1998 valamennyi kdvetelményeinek teljesitéséhez feltétleniil
figyelembe kell venni a kdvetkezd pontokat:

. A 94/9/EK ATEX-iranyelv szerint a hajtomiiveket kiegészitd jeloléssel kell ellatni
— 113D IP6X T150 °C.

. A hajtémivek maximalis felUleti h6mérséklete +40 °C kdrnyezeti hdmérsékletre
vonatkoztatva az EN 50281-1-1 10.4 szakasza szerint +150 °C. Az Uzemi
eszkozre tortend fokozott porlerakddas a 10.4 szakasz szerint a fellilet maximalis
hémérsékletének megallapitasakor nem lett figyelembe véve.

. A hékapcsoldk, ill. a hidegen vezeték helyes csatlakoztatdsa, valamint az
Uzemmadd és a miiszaki adatok betartasa feltételeit képezik a készilékek
maximalis fellleti hdmérsékletei betartdsanak.

. A csatlakozddugét csak fesziiltségmentes allapotban szabad bedugni, ill. kihdzni.

. A kabelek bekotésénél hasznalt tomszelencéknek ugyancsak meg kell felelnitik
a 113D kategoéria és legalabb az IP67 védelmi fokozat kdvetelményeinek.

. A hajtomiveknek egy kiils6 foldelé csatlakozon (tartozék) keresztul
kapcsolddniuk kell az egyenpotencialu halézathoz, vagy féldelt csévezeték-
rendszerhez kell kdtni 6ket.

- Az Ureges tengely tdmitésére szolgald menetes dugénak (alkatrészszam 511.0),
ill. zarésapkaval ellatott tengelyvédécsének (alkatrészszam 568.1 és 568.2)
feltétlendl felszerelve kell lennie a témitettség és ezaltal a porrobbanassal
szembeni védelem biztositdsa érdekében.

. A porrobbanas-veszélyes terlleteken alapvetéen az EN 50281-1-1
kovetelményeit kell figyelembe venni. A hajtémivek biztonsagos
Uzemeltetésének feltétele, hogy az lizembe helyezést, a szervizelést és a
karbantartast szakképzett személyzet megfelel6 gondossaggal végezze.

1.4. Figyelmeztetések

A jelen Utmutato biztonsagi szempontbdl lényeges elemeinek kiemelésére a kovetkez
figyelmeztetések érvényesek, amelyek a megfelel6 jelzészoval (VESZELY,
FIGYELMEZTETES, VIGYAZAT, ERTESITES) vannak jellve.

Kozvetleniil veszélyes helyzet nagy kockazattal. A figyelmeztetés be nem
tartasa esetén halal vagy sulyos egészségi artalom lehet a kovetkezmény.
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[ A\ FIGYELMEZTETES!|

|\ VIGYAZAT! |

ERTESITES

Lehetséges veszélyes helyzet kozepes kockazattal. A figyelmeztetés be nem
tartasa esetén halal vagy sulyos egészségi artalom lehet a kovetkezmény.

Lehetséges veszélyes helyzet csekély kockazattal. A figyelmeztetés be nem
tartasanak konnyi vagy kozepes sulyu sériilés lehet a kovetkezménye. Vagyoni
karral 6sszefliggésben is felhasznalhato.

Lehetséges veszélyes helyzet. A figyelmeztetés be nem tartasanak vagyoni
kar lehet a kdvetkezménye. Személyi sériilésnél nincs alkalmazva.

A figyelmeztetések szerkezete és topografiaja

A veszély jellege és forrasa!
Lehetséges kévetkezmény(ek) figyelmen kiviil hagyas esetén (opcionalis)

- Intézkedés a veszély elkerilésére
- Tovabbi intézkedés(ek)

A biztonsagi jelzés A sérllésveszélyre figyelmeztet.

A jelz6sz6 (itt VESZELY) a veszélyeztetés fokat adja meg.

1.5. Utmutatok és szimbolumok

Informacio

S -

M

v

<>

Az utmutatd a kdvetkezé utmutatokat és szimbdlumokat hasznalja:
A szdveg elétti Informacié fontos megjegyzésre és informaciéra utal.

ZARVA (szerelvény zarva) szimbéluma
NYITVA (szerelvény nyitva) szimbdluma

Tudnival6 a kovetkezd Iépés el6tt. Ez a szimbdlum arra utal, mi az eléfeltétele a
kovetkezd lépésnek vagy mit kell el6késziteni ill. figyelembe venni.

A paramétermentirdl:

A paramétermendi utvonalat irja le. A helyi kezel6egység nyomdgombijaval igy a
keresett paraméter kdnnyen megtalalhato a kijelzén.

Utalas tovabbi széveghelyekre

Az ezzel a jellel kozrefogott fogalmak a dokumentum ezzel a témaval foglalkozé
tovabbi helyeire utalnak. Ezek a fogalmak a targymutatdéban, cimben vagy a
tartalomjegyzékben vannak megadva és igy kdnnyen megtalalhaték.
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2. Azonositas
2.1. Tipustabla

Minden eszkdzkomponens (hajtdém, vezérlés, motor) tipustablaval van megjeldlve.

Kép 1: A tipustablak elrendezése

(1]
[2]
(3]
[4]

(1] [4]
Tipustabla hajtémi
Tipustabla vezérlés
Tipustabla motor
Kiegészit6 tabla, pl. KKS-tabla

Hajtéomii tipustabla leirasa

Kép 2: Hajtémd tipustabla (példa)

° AUMA Riester GmbH&Co.KG.
D-79379 Miillheim

w32 SA 07.2-F10

“ com No: 12345678
No: 1206MD 07204
n: 32 1/min

Tw T close: 10-30 Nm
—{7 open: 10-30 Nm

Lubr: F15 IP68 [10]
o] Temp: -40°C/+80°C

Gyarté neve

Gyarté cime

Tipus megnevezése (magyarazatot Id. alabb)
Komissiészam (magyarazatot Id. alabb)
Hajtomi gyartasi szam (magyarazatot Id. alabb)
Fordulatszam

Nyomatéktartomany ZAR iranyban
Nyomatéktartomany NYIT iranyban
Kendanyag tipusa — [10] Védettség

megeng. kdrnyezeti hémérséklet

vevdi igény szerint opcidként hasznalhato
vevdi igény szerint opcidként hasznalhato
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Tipus megnevezése

Komissiészam

Hajtomii sorozatszama

Tipus megnevezése

Kapcsolasi rajz

Kép 3: Tipus megnevezése (példa)

14 2.
1. Hajtdmu tipus és méret
2. Karimaméret
Tipus és méret
Ez az utmutatd a kdvetkez6 berendezés tipusokra és méretekre érvényes:
Forgatéhajtomiivek vezérlé Gzemre: SA 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2
Forgatéhajtomiivek szabalyozé Gizemre: SAR 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2

Minden eszk6z megrendelésfliggd kommissidoszamot kap (megbizasszam). Ez
alapjan a megbizasi szam alapjan tolthet6k le a hajtas kapcsolasi rajzai (német és
angol nyelven), vizsgalati jegyzdkonyvei és egyéb informaciok kdzvetlenil az
internetrdl a http://www.auma.com cimen. Egyes informaciokhoz lgyfélszam
szlUkséges.

Tablazat 1: Sorozatszam leirasa (példaval)

05 [12 [M D 12345
1.+2. jegy: szerelési hét
05 |itt a példaban: naptéri hét 05
3.+4. jegy: gyartasi év
|12 |Itt a példaban: gyartas éve: 2012
Osszes tovabbi jegy
| |M D 12345 |beI36 gyari szam a termék egyértelmi azonositasahoz

Vezérlés tipustabla leirasa

Kép 4: Tipustabla vezérlés

(1] / Acoi2
No: 0902MAS7286

_ TPA: 00R1AA-0A1-000

JTPC: AC000-1A1-A000

3~400V  P:1,5kW
25/+70°C P68

(4] Control: Modbus RTU

dauma

[3]

[11  Tipus megnevezése
[2] Komissiészam

[3] Kapcsolasi rajz

[4] Vezérlés

AC 01.2 = AUMATIC allitéhajtas-vezérlés

9. jegy a TPA kapcsolasi rajzon: helyzettavadé (hajtoma):
Vezérlbegység: elektromechanikus:

0 = helyzettavado nélkil

A, B, J,K, L, N, R, T = potenciométer

C,D,E,G,H,M, P, S, U=RWG (elektronikus helyzettavado)

Vezérlés Modbus RTU = vezérlés Modbus RTU-interfészrol
2.2, Rovid leiras
Forgatohajtomii  Definicio az EN ISO 5210 szerint:

A forgatohajtomi nyomatékot visz at a szerelvényre legalabb egy teljes fordulaton
keresztil. A hajtom képes tolderék felvételére.
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Hajtomii vezérlo

Helyi
kezel6egység/AUMA
CDT

Intrusive - Non-Intrusive

10

Az AUMA forgatoéhajtomiveket villanymotor hajtja és azok az A csatlakozéformaval
egyutt toléerék felvételére képesek. A manualis mikodtetés céljabdl kézi kerék all
rendelkezésre. A véghelyzetekben a lekapcsolas ut- vagy nyomatékfuiggéen torténhet.
A meghaijtéjelek vezérléséhez ill. feldolgozasahoz vezérlés feltétlenll szikséges.

Az AUMATIC allitéhajtas-vezérlés az AUMA allitdhajtasok vezérlésére szolgal és
szallitasa Uzemkész formaban torténik. A vezérlés kozvetlenll az allitéhajtasra, vagy
attol kilon, fali tartéra szerelhetd.

Az AUMATIC vezérlés funkcioi a szerelvény hagyomanyos NYITVA — ZARVA
Uzemétdl a hajtasszabalyozason, folyamatszabalyozason, izemadatgydijtésen,
diagnozis-funkcidkon keresztil a terepi buszon at végzett vezérlésig terjednek.

A kezelés, beallitasok és kijelzések a helyszinen, a vezérlérél, vagy TAVOLROL,
terepi busz interfészen at végezhetoék.

A helyszinen lehet6ség van

- a helyi kezel6egyseégen (nyomégomb és kijelzd) at kezelni a hajtémivet és
beallitasokat elvégezni (ezen utmutaté tartalma).

. AUMA CDT (opcionalis) szoftver segitségével szamitdgéppel (laptoprél vagy
PC-rél) adatokat be- ill. kiolvasni, beallitasokat modositani és tarolni. A
szamitégép és az AUMATIC kdzotti kapcsolat vezeték nélkul (Bluetooth-
interfészen at) valésul meg (nem része ennek az utmutatonak).

- Intrusive kivitel (vezérl6egység: elektromechanikus)
Az Ut- és nyomatékbeallitas a hajtomiiben kapcsoldkon at torténik.

- Non-Intrusive kivitel (vezérl6egység: elektronikus)
Az ut- és nyomatékbeallitas a vezérlésen at torténik, a hajtas ill. vezérlés hazat
ehhez nem kell kinyitni. Ehhez a hajtdmibe egy MWG (magneses ut- és
nyomatékjeladd) van beépitve, amely analég nyomaték-
visszajelzést/nyomatékjelzést és egy analog helyzetvisszajelzést/helyzetjelzést
is biztosit.
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AC 01.2 Intrusive Modbus RTU Szallitas, tarolas és csomagolas
3. Szallitas, tarolas és csomagolas
3.1. Szallitas

A felhasznalasi helyre valo szallitas szilard csomagolasban torténik.

/\ VESZELY! Lengé teher!

Halal vagy sulyos sériilés lehetséges.

- NE élljon lengé teher ala.
- Az emelBszerkezetet a hazon és NEM a kézi keréken kell régziteni.

- Haa hajtémi ra van szerelve a szerelvényre: a szerelvénynél fogva kell emelni,
NEM a hajtémiinél.

- Ha a hajtémi 6ssze van szerelve a fokozémlivel: az emel6szerkezetet gylris
csavarokkal a fokozomiire kell régziteni, NEM a hajtémdre.

- Haa hajtdom ra van szerelve a vezérlésre: a hajtdm(inél fogva kell emelni, NEM
a vezérlésnél.

3.2. Tarolas

ERTESITES Korrozié veszélye a hibas tarolas miatt!
- Jol szell6z6tt, szaraz helyen kell tarolni.

- Talajnedvesség elleni védelem érdekében polcon vagy faracson kell tarolni.
- Por és szennyez6dés ellen letakarassal kell védekezni.
- A csupasz feliileteket megfeleld korréziogatldé anyaggal kell kezelni.

ERTESITES Kijelzéhibak a tal alacsony hédmérséklet kovetkeztében!
- Az AUMATIC hajtdmilvezérlést NEM szabad —30 °C alatt tarolni.

Tartés tarolas Ha aterméket hosszabb ideig (6 honap felett) kell tarolni, akkor a kbvetkezé pontokat
feltétlendl figyelembe kell venni:

1. Betarolas elétt:
A csupasz fellleteket, killdndsen a hajtott alkatrészeket és a beépitett fellleteket
hosszu tava korrozidgatld anyaggal kell védeni.

2. Mintegy 6 honapos id6kdzdnként:
Ellenérizni kell a korrozidképzddést. Korrézids nyomok esetén a védelmet meg
kell ismételni.

3.3. Csomagolas

Termékeinket a gyarbdl valé kiszéllitashoz specialis csomagolasokkal védjuk. Ezek
kdrnyezetbarat, kdnnyen levalaszthaté anyagokbdl alinak, és ujrahasznosithatdk.
Csomagoloanyagként fat, kartont, papirt és polietilén féliat hasznalunk. A
csomagoldanyagok artalmatlanitasahoz ujrahasznositd lzemeket javasolunk.

1
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4, Szerelés
4.1. Beépitési helyzet
Az AUMA hajtomiivek és hajtémi-vezérlések tetszbleges beépitési helyzetben,
korlatozas nélkul tzemeltethetdk.
4.2. A kézi kerék felszerelése
Informacié A szallitashoz 400 mm atméré6tél a kézi kereket kildn szallitjuk.
Kép 5: Kézi kerék
(3]
[4]
[11  Tavtarté gylri
[2] Bemend tengely
[3] Kézikerék
[4]  Biztositogylri
1. Amennyiben sziikséges, a tavtarté gydr(t [1] dugja ra a bemend tengelyre [2].
2. A kézi kereket [3] dugja ra a bemend tengelyre.
3. Biztositsa a kézi kereket [3] a mellékelt biztosito gydrivel [4].
4.3. A forgatohajtomii felszerelése a szerelvényre/fokozémiire

ERTESITES Korréziéveszély festékhiba és kondenzviz-képzédés miatt!
- A festékhibakat az eszk6zon végzett munka utan ki kell javitani.
- Az eszkoz felszerelése utan rogton el kell végezni az elektromos bekotést, hogy

a ftés csokkentse a kondenzviz-képzddést.

4.3.1. B, B1 — B4 és E csatlakozéforma

Alkalmazas -

Forgd, nem emelkedé orsékhoz
Nem alkalmas toléerékhdz

Felépités Csatlakozéforma furat horonnyal:

12

B1 — B4 forma furattal EN ISO 5210 szerint
B és E forma furattal DIN 3210 szerint
Utdlagos atépités B1-rél B3-ra, B4-re vagy E-re lehetséges.
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Szerelés

Informacio

Kép 6: Csatlakoz6 forma

(1]

[1]
(2]
[3]

(2]
(3]

B, B1 — B4 E és C csatlakoz6forma
Kihajto hiively/Ureges persely furattal és horonnyal
Biztositogylrd

A szerelvényperemek kdzpontositasat illesztéssel kell kivitelezni.

4.3.1.1. A forgatéhajtomii (B1 — B4 vagy E csatlakoz6formaval) felszerelése a szerelvényre/fokozémiire

1.

2.
3.
4

Ellendrizze, hogy a csatlakoz6 karimak dsszeillenek-e.

Ellenérizze, hogy a furat és a horony megegyezik-e a bemeneti tengellyel.
A bemeneti tengelyt kissé meg kell zsirozni.

Helyezze fel a forgatdhajtomiivet.

Informacié: Ugyeljen a karimak kdzpontositasara és teljes felfekvésére.

A forgatdhajtomiivet csavarokkal a tdblazat szerint rogzitse.

Informacié: Az érintkez8-korrozié elkerilésére javasolt a csavarok menettéomitd
anyaggal valé ellatasa.

A tablazatban megadott forgatonyomatékkal hizza meg atellenesen a
csavarokat.

Tablazat 2: Csavarok meghuzasi nyomatékai

Csavarok Meghuzasi nyomaték T, [Nm]
Menet 8.8 szilardsagi osztaly
M8 25
M10 51
M12 87
M16 214
M20 431
4.3.2. “A” csatlakozoforma
Alkalmazas - Csatlakozoforma emelkedd, nem forgd orséhoz
. Tolberék felvételére alkalmas
Informacié A hajtdmiveknek a helyszini F10 és F14 karimaméret( (2009-es és korabbi gyartasu)

“A” csatlakozéformara valo csatlakoztatasahoz adapter sziikkséges. Ez az AUMA-nal
szerezhet6 be.

13
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4.3.21.

14

Menetes persely készre munkalasa

[Er a munkamenet csak furatlan vagy eléfurt menetes persely esetében sziikséges.

Kép 7: “A” csatlakoz6forma felépitése

[1]
[2]
[2.1]
[2.2]

[3]

(2.1]
[2.2]
[2.1]

[2.1]
[2.2]
[2.1]

Menetes persely
Csapagy
Csapagyfedél
Csapagykoszoru
Kdzpontosité gy(ri

Csavarja ki a kdzpontosito gylrit [3] a csatlakozé formabdl.

A menetes perselyt [1] a csapagyakkal [2] egyUtt vegye ki.

A csapagyfedeleket [2.1] és csapagykoszorukat [2.2] vegye le a menetes
perselyrdl [1].

Furja ki a menetes perselyt [1], majd vagja bele a menetet.

Informacié: A befogasnal Ggyeljen a kérkérosségre és a merdlegességre!

Tisztitsa meg a készre munkalt menetes perselyt [1].

A csapagykoszorukat [2.2] és csapagyfedeleket [2.1] litiumszappanos, tdbbcélu
EP-zsirral kell6en kenje be, hogy az dsszes Ureg zsirral legyen kitoltve.

A bezsirozott csapagyfedeleket [2.1] és csapagykoszorukat [2.2] tegye ra a
menetes perselyre [1].

A menetes perselyt [1] a csapagyakkal [2] egyditt tegye bele Ujra a
csatlakozéformaba.

Informacié: Ugyeljen arra, hogy a kormok ill. a fogazas jol illeszkedjenek az
Ureges tengely hornyaiba.

Csavarja be a kézpontosité gylr(t [3], majd huzza meg Utkdzésig.
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Szerelés

4.3.2.2. Forgatohajtomii (“A” csatlakoz6formaval) szerelése szerelvényre

Kép 8: Szerelés “A” csatlakozéformaval

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

o

Szerelvény munkaorso

“A” csatlakozéforma

Csavarok a hajtomiihoz
Szerelvény karima

Csavarok a csatlakozéformahoz

Amennyiben “A” csatlakoz6forma mar ra van szerelve a hajtémre: csavarokat
[3] oldani és “A” csatlakozoformat [2] levenni.

Ellenérizni, hogy az “A” csatlakozéforma perem 6sszeillik-e a
szerelvénykarimaval [4].

A szerelvény munkaorsot [1] kissé be kell zsirozni.

Az “A” csatlakozéformat ra kell helyezni a szerelvény munkaorsora és
felcsavarni, amig az fel nem fekszik a szerelvénykarimara.

Az “A” csatlakozéformat a rogzitési furatokkal egy szintig kell forgatni.
A régzitécsavarokat [5] behajtani, de még nem kell meghuzni.

Hajtomdvet ugy rahelyezni a szerelvény munkaorséra, hogy a menetes persely
karmai a kihajté huvelybe kapaszkodjanak.

[_Helyes illeszkedésnél a karimak egy sikban vannak egymason.

8.
9.
10.

A hajtomUvet ugy kell beallitani, hogy a régzitéfuratok egy vonalba keruljenek.
A hajtomuivet ezutan régziteni kell a csavarokkal [3].

A tablazatban megadott forgatonyomatékkal hizza meg atellenesen a
csavarokat [3].

Tablazat 3: Csavarok meghuzasi nyomatékai

Csavarok Meghuzasi nyomaték T, [Nm]

Menet 8.8 szilardsagi osztaly

M6 11

M8 25

M10 51

M12 87

M16 214

M20 431

11. A hajtdomi kézi Gzemét bedllitani és a kézikereket NYIT iranyba forgatni, amig

a szerelvénykarima és “A” csatlakoz6forma szorosan egymason fekszenek.

15
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12. A szerelvény és az “A” csatlakoz6forma kozotti régzitécsavarokat [5] a
tablazatban megadott forgatonyomatékkal huzza meg atellenesen.

4.4. Tartozék a szereléshez

441. Orsoveédo cs6 emelkedd szerelvényorsokhoz
— Opci6é —

Kép 9: Orséveédo csb szerelése

P

[11  Orsovédé csd zardsapka
[2] Orsovéds csd
[3] Tomitégyari

1. Tomitse a menetet kéccal, teflonszalaggal vagy menettdmitd anyaggal.
2. Csavarja be a védécsovet [2] a menetbe, majd hizza meg.
3. Tolja ra a tomitégylrit [3] Gtk6zésig a hazra.

4. Ellenbrizze, hogy megvan-e a cs6 zardsapka [1], és hogy sértetlen-e.

4.5, A helyi kezel6egység szerelési pozicioi

A helyi kezel6egység a megrendelés szerinti helyzetben kertil felszerelésre. Ha a
helyszinen a hajtomi szerelvényre, ill. fokozémire valo felhelyezését kdvetben
kedvezétlendl all a helyi kezel6panel, a helyzete utdlag is megvaltoztathatd. Négy
szerelési helyzet lehetséges.

Kép 10: A és B szerelési helyzet

16
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Kép 11: C és D szerelési helyzet

4.51. Szerelési helyzetek médositasa

/\ VESZELY! Veszélyes fesziiltség!

Aramiités lehetséges.

- A kinyitas el6tt feszultségmentesiteni kell.

ERTESITES Elektrosztatikus kislilés ESD!

Elektronikus alkatrészek megrongalédasa.
- Személyeket és eszkdzdket féldelni.

1. Lazitsa meg a csavarokat és szerelje le a helyi kezel6egységet.
2. Vizsgalja meg, hogy rendben van-e az O-gy(ir(i, tegye be helyesen az O-gy(r(it.
3. Forgassa a helyi kezel6egységet az Uj pozicidba és szerelje ismét vissza.

ERTESITES Vezetékek karosodasa csavarodas vagy beszorulas kovetkeztében!
Miikédési zavar lehetséges.
- A helyi kezel6egységet legfeljebb 180°-kal szabad elforditani.

- A helyi kezel6egységet 6vatosan kell 6sszeszerelni, hogy a vezetékek ne
csip6djenek be.

4. A csavarokat atlésan egyenletesen huzza meg.

17
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5. Elektromos bekotés

5.1. Altalanos ismertetés

[ A\ FIGYELMEZTETES!|

Kapcsolasi rajz/bekotési
rajz

Megengedett halézati
formak (ellaté halézatok)

Helyszini
ovintézkedések

A vezérlés (elektronika)
fesziltségellatasa

18

Veszély hibas elektromos bekotés esetén
Figyelmen kiviil hagyasanak halal, stlyos egészségi karosodas vagy vagyoni kar
lehet a kbvetkezménye.

- Avillamos bekdtést csak szakképzett személyzet végezheti el.

- A bekotés el6tt a jelen fejezet altalanos elbirasait figyelembe kell venni.

- A bekotés utan, de a feszultség rakapcsolasa elétt figyelembe kell venni az
<Uzembe vétel> és <Prébalizem> fejezetet.

A hozzatartozé kapcsolasi rajzot/bekotési rajzot (német és angol nyelven)
kiszallitaskor a hajtomi kézi kerekére rogzitik egy id6jarasallo tasakban ezzel az
utmutatdval egyltt. A kapcsolasi rajz a megbizasi szam (lasd a tipustablat)
megadasaval igényelhetd, vagy kézvetlendl az internetrél (http://www.auma.com)
letdlthetd.

A vezérlések (hajtomiivek) kbzvetlenll féldelt csillagpontos TN- és TT-halézatokban
max. 690 V AC névleges feszlltségig alkalmazhatok. Az IT-halézatban valé
alkalmazas a megfelelé <Helyszini évintézkedések> figyelembe vételével max. 600
V AC névleges fesziiltségig megengedett.

A rovidzarvédelemhez és a hajtomi kiiktatasahoz a helyszinen biztositékokra és
terhelés-levalaszté kapcsolokra van sziikség.

Az aramértékek a motor (l. az elektromos adatlapot) és a vezérlés aramfelvételének
Osszegébdl adddnak.

Tablazat 4: A vezérlés aramfelvétele

halozati fesziiltség max. aramfelvétel

A hélozati fesziiltség megengedett ingadozasa |10 % -30 %
100-120 VAC 750 mA 1200 mA
208 -240V AC 400 mA 750 mA
380-500V AC 250 mA 400 mA
515-690 V AC 200 mA 400 mA

Tablazat 5: Maximalisan megengedett biztositas

Teljesitményrész Névleges teljesitmény |max. biztositas
Iranyvalté magneskapcsold A1 max. 1,5 kW 16 A (gL/gG)
Iranyvalté magneskapcsolo A2 max. 7,5 kW 32 A (gL/gG)
Iranyvalté magneskapcsolo A3 max. 11 kW 63 A (gL/gG)

Tirisztor max. 1,5 kW 16 A (g/R) I1?t<1 500A%s
Tirisztor max. 3 kW 32 A (g/R) I?t<1 500A%s
Tirisztor max. 5,5 kW 63 A (g/R) I?t<5 500A%s

Ha a vezérlés szerelése a hajtomitél kiilon (vezérlés fali tartékonzolra) térténik: az
Osszekotd vezeték hosszat és keresztmetszetét a biztositas méretezésénél figyelembe
kell venni.

Az IT-halézatban valé alkalmazasnal megfeleld, jovahagyott szigetelésfigyel6t kell
felhasznalni: pl. az impulzuskéd mérési eljarast hasznald szigetelésfigyel6t.

A vezérlés (elektronika) kiils6 ellatasanal: A kiilsé feszlltségellatasnak megerdsitett
szigeteléssel kell rendelkeznie a halozati fesziltséggel szemben az IEC 61010-1
szerint és csak egy 150 VA-re korlatozott aramkorbél taplalhaté az IEC 61010-1
szerint.
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Biztonsagi szabvanyok Minden kiilsé csatlakozasu eszkéznek 6sszhangban kell lennie a megfelel6 biztonsagi
szabvannyal.

Elektromagneses
kompatibilitasu vezeték-
elrendezés A motorvezetékek zavarkeltdk.

A jel- és buszvezetékek zavarérzékenyek.

. A zavarérzékeny és zavart kelt6 vezetékeket egymastdl a lehet legtavolabb
kell vezetni.

. A jel- és buszvezetékek zavartliré képessége megnd, ha a vezetékek
foldpotencial mentén haladnak.

. Lehetbleg keruini kell a hosszu vezetékeket, és tgyelni kell arra, hogy kevéssé
zavart részeken haladjanak at.

- KerlIni kell a zavarérzékeny és a zavarkelté vezetékek hosszan tarté
parhuzamos vezetését.
. A helyzettavadodk csatlakoztatasahoz arnyékolt vezetékeket kell hasznaini.

Ararp tir?us’a, hél{;zat! Az aram tipusanak, a halozati feszlltségnek és a haldzati frekvencianak meg kell
fesziiltség es halozati  egyeznilik a motor tipustablajan 1évé adatokkal.

frekvencia . 12: Motor tipustabla (példa)

Y5400V 50tz
H

(11 [ [3]
[11  aramtipusa
[2] hal6zati feszilltség
[3] hal6zati frekvencia (haromfazisu és valtakozé aramu motoroknal)

Csatlakoz6 vezetékek - A eszkoz szigetelésének biztositasara megfelel6 (fesziltségallo) vezetékeket
kell hasznalni. A vezetékeket legalabb a legnagyobb eléfordulé méretezési
feszlltségre kell méretezni.

. Alkalmas min. méretezési hémérsékletli csatlakozo vezetéket kell hasznalni.

. Az UV-sugarzasnak kitett csatlakoz6 vezetékek (pl. a szabadban) legyenek
UV-alléak.

Buszkabel A Modbus kabelezéshez csak olyan vezetékeket ajanlott hasznalni, amelyek
megfelelnek az EIA 485 iranyelvek ajanlasanak.

Kabelajanlas:
Impedancia: 135 ... 165 Ohm, méréfrekvencia 3 ... 20 MHz
Kapacitas: < 30 pF méterenkeént
Eratmérs > 0,64 mm
Erkeresztmetszet: 0,34 mm?, megfelel AWG 22-nek
Hurokellenallas: < 110 Ohm/km

Amyékola's; réz-szdvetarnyékolas vagy szovetarnyékolas és
féliaarnyékolas
A fektetés el6tt ligyelni kell az alabbiakra:

. Max. 32 készilék csatlakoztathaté egy szegmensben.

- Amennyiben tobb készilék csatlakoztatasa szikséges:
- tobb szegmenst repeaterek Gtjan kell 6sszekotni.

. A buszkabeleket mas vezetékektél legalabb 20 cm-re kell fektetni.
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A buszkabeleket lehetbleg 6nallo, vezetéképes és foldelt vezetékaknaba kell
fektetni.

Ugyelni kell arra, hogy ne legyenek potencialkilénbségek az egyes késziilékek
kozott a buszon (potencialkiegyenlitést elvégezni).

5.2. Bekotés AUMA dugos korcsatlakozoéval
Az AUMA dugos korcsatlakozo csatlakozasi keresztmetszetei:
- Teljesitménykapcsok (U1, V1, W1, U2, V2, W2): max. 6 mm? hajlékony/10 mm?
merev
- Védévezeték-csatlakozas @: max. 6 mm? hajlékony/10 mm? merev
- Vezérléérintkezdk (1 ... 50): max. 2,5 mm?
5.2.1. A csatlakozé tér felnyitasa
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Informacio

Informacio

A buszcsatlakozas a haldzati csatlakozastdl elkuldnitve hozzaférhetd (lasd <Busz-
csatlakozé tér nyitdsa>).

Kép 13: Haldzati csatlakozas AUMA dugos kéresatlakozéval, SD-busz

(1]
(2]
(3]
(4]
[5]
[6]
[7]
(8]

csatlakozéhaz

csatlakozéhaz csavarok

O-gydird

csavarok huvelyes rész

hivelyes rész

halozati vezeték kabelbevezetése

vakdugo

tomszelence (nem része a szallitasi terjedelemnek)

A busz mkddését a csatlakozohaz [1] kihuzédsa nem szakitja meg.

Veszélyes fesziiltség!

Aramiités lehetséges.

- A Kkinyitas el6tt feszultségmentesiteni kell.

1.

2.

Lazitsa meg a csavarokat [2] és vegye le a csatlakozéhazat [1].

A csavarokat [4] kicsavarni, és a hlvelyes részt [5] a csatlakozdhazbdl [1]
kivenni.
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3. Helyezze be a csatlakoz6 vezetékeknek megfelels tdmszelencéket [8].
[ tipustablan megadott IP... védelmi fokozat csak akkor teljestl, ha megfelel
tomszelencék kerlilnek alkalmazasra.
Kép 14: Példa: IP68 védelmi fokozat tipustabla

4. A nem hasznalt kabelatvezetéseket [6] megfeleld vakdugoval [7] kell ellatni.
5. A vezetékeket vezesse be a tomszelencékbe [8].

5.2.2. A vezetékek csatlakoztatasa

[Megengedett csatlakozasi keresztmetszetek figyelembe vétele.

ERTESITES Korréziéveszély kondenzviz-képzddés miatt!

- Az eszkdzt felszerelése utan azonnal izembe kell venni, hogy a fités csdkkentse
a kondenzviz-képzddést.

Vezetékkdpeny eltavolitasa.

Erek csupaszitasa.

Rugalmas vezetékek esetén: DIN 46228 szerinti érvéghivelyek alkalmazandok.
A vezetékeket a megrendelésre vonatkozd bekotési rajznak megfeleléen bekdtni.

PoON =

_ Hiba esetén: Veszélyes fesziiltség be NEM kotott védévezetd esetén!
Aramiités lehetséges.
- Minden véd&vezetdt be kell kotni.

- A védbvezetd-csatlakozast 6ssze kell kotni a csatlakozévezeték kilsd
védbvezetbjével.

- Az eszkozt csak bekotott veddvezetdvel szabad tizembe venni.

5. A védbvezetéket gylris nyelvvel (hajlékony vezetékek) vagy szemmel (tomor
vezetékek) stabilan kell rogziteni a véd6évezeték csatlakozasanal.

Kép 15: Védbvezeték-csatlakozas

(1]

[11  huvelyes rész
[2] csavar

[3] alatétlemez
[4] rugos alatét
[5] védbvezeték gyiris nyelvvel/szemmel
[6] védévezeték-csatlakozas, szimbolum: &
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Informacié  Néhany hajtomi jarulékos motorfiitést is tartalmaz. A motorflités csokkenti a
kondenzviz-képzédést és javitja az inditast rendkivil alacsony hémérsékleten.

5.2.3.

A csatlakozotér lezarasa

Kép 16: AUMA dugos korcsatlakozo, SD-Bus

(1]
(2]
(3]
(4]
[5]
[6]
[7]
(8]

Csatlakoz6haz

Csatlakoz6haz csavarjai

O-gydird

Hivelyes rész csavarjai

Huvelyes rész

Haldzati vezeték kabelbevezetése

Vakdugo

Tomszelence (nem része a szallitasi terjedelemnek)

Rovidzar veszélye a vezetékek becsipodése miatt!

Aramiités és miikédési zavarok lehetségesek.

- Ovatosan illessze be a hiivelyes részt, hogy a vezetékek ne csipédjenek be.

ok wbd

lllessze be a huvelyes részt [5] a csatlakozéhazba [1], majd régzitse a
csavarokkal [4].

Tisztitsa meg a csatlakozéhaz [1] és a haz tomitd fellileteit.
Vizsgalja meg, hogy rendben van-e az O-gy(ri [3], ha hibas, cserélje ki Ujra.
Kenje be vékonyan a tomitd fellleteket savmentes zsirral (pl. vazelinnel).

Helyezze fel a csatlakozdhazat [1], és a csavarokat [2] atlésan, egyenletesen
huzza meg.

A tdmszelencéket [8] az elbirt forgatonyomatékkal hizza meg, hogy garantalt
legyen a megfeleld védelmi fokozat.

5.2.4.
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Busz-csatlakozo6 tér nyitasa

A buszvezetékek lezarasahoz az AUMA dugds korcsatlakozéba (SD-busz)
csatlakozélap van beszerelve. A csatlakozélap a fedél [1] levétele utan jol
hozzaférhetd.
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Kép 17: AUMA dugos korcsatlakozd SD-busz
(1]

(2]
(3]

[11  fedél (busz-csatlakozo tér)
[2] fedélcsavarok

[3] O-gydri

[4] buszvezetékek kabelbevezetései
[5] vakdugd

/\ VESZELY! Veszélyes fesziiltség!
Aramiités lehetséges.

- A kinyitas el6tt fesziltségmentesiteni kell.

ERTESITES Elektrosztatikus kisiilés ESD!
Elektronikus alkatrészek megrongalédasa.
- Szemeélyeket és eszkdzoket foldelni.

1. Lazitsa meg a csavarokat [2] és vegye le a fedelet [1].
2. Helyezze fel a buszvezetéknek megfelel6 tdmszelencéket.

[ tipustablan megadott IP... védelmi fokozat csak akkor teljestl, ha megfelel
tdmszelencék kertlnek alkalmazasra.

[_Példa: IP68 védelmi fokozat tipustabla

3. A nem hasznalt kabelatvezetéseket [4] megfelel§ vakdugodval [5] kell ellatni.
4. A vezetékeket vezesse be a tdmszelencékbe.

5.2.5. Buszvezetékek csatlakoztatasa

Informacié Ez aleiras az RS-485 rézvezetékkel torténd csatlakoztatasra vonatkozik. Az optikai
szallal (LWL) végzett csatlakoztatasra kilén utmutatd vonatkozik.

Valtozatok A csatlakozdlapon elhelyezett, az AUMA cikkszamot tartalmazé cimke jelzi a beépitett

valtozatot.

Valtozat Tulfesziiltség- AUMA cikkszam
védelem 4 kV-ig cimkén

1 csatornas (standard) nem Z071.720/02

1 csatornas igen Z071.720/04
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Informacio

Valtozat Tulfesziiltség- AUMA cikkszam
védelem 4 kV-ig cimkén

2 csatornas vonali redundanciahoz nem Z071.720/03

2 csatornas vonali redundanciahoz igen Z071.720/05

2 csatornas gyUri redundanciahoz nem Z102.613/01

2 csatornas gy(ri redundanciahoz igen Z102.613/02

Gylri redundancia esetén automatikus lezaras torténik, amint az AUMATIC
feszlltséget kap. Feszlltségkimaradas esetén, ill. az AUMA dugds kdrcsatlakozo
levétele utan a két RS-485 gylirliszegmens automatikusan 6sszekapcsolodik
egymassal.

Kép 18: Csatlakozdlapok valtozatai

Z071.720/02
Z071.720/04

24

Informacio

Z071.720/03 Z102.613/01
Z071.720/05 Z102.613/02

3
A

n—]1 I n+1 n+1  n-1 n+1
n—1 Terepi busz vezeték az el6z6 eszkoztdl (bemenet)

n+1 Terepi busz vezeték a kdvetkezd eszkdzhdz (kimenet)

[X]  Arnyékol6 kapocs

[X...] Kapocsjeldlés (X1, X2, X3, X4) kapcsolasi rajz szerint

[S1/2] “Termination” kapcsol6 buszlezarashoz

Tablazat 6: [S1] és [S2] kapcsolok funkcioi

[S1] ON Buszlezaras csatorna 1 BE
OFF Buszlezaras csatorna 1 Kl

[S2] ON Buszlezaras csatorna 2 BE (opcid)
OFF Buszlezaras csatorna 2 Kl (opci6)

Az [S1] és [S2] kapcsolok kiszallitasi allapota OFF.
Buszvezetékek csatlakoztatasa:
1.  Buszkabelt bekotni.
- Az A csatlakozokat mindig zold érrel huzalozni, a B csatlakozdkat mindig
piros érrel huzalozni.
2. Ha a hajtomi az utolsé tag a buszszegmensben:
2.1 Lezaroéellenallast az 1 csatornara az [S1] kapcsoléval hozzakapcsolni (ON
helyzet).
2.2 Vonali redundancia esetén: Lezaréellenallast a 2 csatornara az [S2]

kapcsoldval hozzakapcsolni (ON helyzet).

Informacié: Amint a lezaréellenallasok hozza vannak kapcsolva, a vezeték
a kdvetkezd terepi busz eszkdzhodz automatikusan megszakad a
t0bbszords lezaras elkerilésére.
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3. A vezetékarnyékolast nagy fellleten kell az arnyékoldkapocsra [X] kotni.

5.2.6. Busz-csatlakozo tér zarasa
Kép 19: AUMA dugos korcsatlakozd SD-busz
(1]

(2]
(3]

[1] fedél |

[2] fedélcsavarok
[8] O-gyiiri

[4] buszvezetékek kabelbevezetései
[5] vakdugd

1. Tisztitsa meg a fedél [1] és a haz témit6 fellleteit.
2. Kenje be vékonyan a tomité fellleteket savmentes zsirral (pl. vazelinnel).

3. Vizsgalja meg, hogy rendben van-e az O-gy(r( (3), tegye be helyesen az O-
gyurdt.

4. Afedelet[1] helyezze fel, és a csavarokat [2] atldsan egyenletesen hizza meg.

5. A kabel tdmszelencéit az el6irt forgatbnyomatékkal kell meghuzni, hogy
megvaldsuljon a megfelel6é védelmi fokozat.

5.3. Tartozékok az elektromos bekotéshez

— Opcié —

5.3.1.  Vezérlés fali tarton
A fali tartéval a vezérlés a hajtémitél kilon is szerelhetd.

Alkalmazas - nehezen hozzaférhetd hajtémi esetén
a hajtéomli magas hémérséklete esetén
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Felépités

A bekotés elétt
figyelembe veendd

Kép 20: Felépités fali tartokonzollal

(1]
(2]
(3]
(4]
[3]

Fali tarté

Osszekots vezetékek

Elektromos csatlakozas fali tarté (XM)
Elektromos csatlakozas hajtomui (XA)

Elektromos csatlakozas/buszcsatlakozas er6saram / vezérlés (XK) —
felhasznaléi csatlakozo

Az 6sszekdtd vezetékek megengedett hossza: max. 100 m.

Ha van helyzetjelz6 (RWG) a hajtémiiben: 6sszekotd vezetékek arnyékolassal
létesitendok.

Potenciométerrel szerelt hajtdmiives kivitelek nem alkalmasak.
Javasoljuk tovabba: AUMA vezetékkészlet LSW1.

Ha nem AUMA vezetékkészlet kerlil felhasznalasra, akkor megfeleld, hajlékony
és arnyékolt 0sszekotd vezetékeket kell alkalmazni.

Ha vannak 6sszekot6 vezetékek pl. a flitéstdl vagy a kapcsolotdl, amelyek a
hajtom(itél kozvetleniil az XK felhasznaléi csatlakozohoz kdzvetleniil at vannak
huzalozva (XA-XM-XK, |. a kapcsolasi rajzot), akkor ezeket az 6sszekotd
vezetékeket az EN 50178 szerinti szigetelésvizsgalatnak kell alavetni. Kivételt
jelentenek az 6sszekotd vezetékek a helyzetjelz6t6l (RWG, IWG, potenciométer).
Ezeket nem szabad szigetelésvizsgalatnak alavetni.

5.3.2.
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Tartokeret

Alkalmazas

A tartékeret a lehuzott csatlakozé megdvasara szolgal.

Feladata az érintkez6k kdzvetlen megérintése ill. a kérnyezeti hatasok elleni védelem.
Kép 21: Tartokeret

B
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5.3.3. Védofedél
Védofedél a csatlakozé térhez, kihtzott csatlakozonal.
A nyitott csatlakozéteret védéfedéllel lehet lezarni (nincs abra).

5.3.4. Kettés szigetelésii (Double Sealed)

Az elektromos bekotés levételénél vagy a tomitetlen tdmszelencék kdvetkeztében
por és nedvesség hatolhat be az eszkdz belsejébe. Az elektromos bekotés [1] és
az eszkdz burkolata kézé szerelt Double Sealed kdzbulsé keret [2] hatékonyan
akadalyozza meg ezt. Az eszkoz védettsége (IP68) levett elektromos bekotésnél [1]
is megmarad.

Kép 22: Elektromos bekdtés Double Sealed kdzbllsé kerettel

(1] (2]

[11  Elektromos bekétés
[2]1 Double Sealed kozbiilsé keret

5.3.5. Kiilsé foldel6 csatlakozo

Opcionalisan a hazon kulsé foldelS csatlakozé (szoritokengyel) all rendelkezésre a
készllékeknek a foldelhalézatba vald bekdtéséhez.

Kép 23: Foldel6 csatlakozé
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6. Kezelés

ERTESITES Szerelvénykarosodas hibas alapbeallitas esetén!
- A hajtom elektromos kezelése el6tt be kell allitani a kikapcsolasi maéd,

nyomaték- és utkapcsolas alapbeallitasokat.

6.1. Kézi lizem

Beallitdshoz és Uzembe helyezéshez, a motor meghibasodasa vagy a halézat
kimaradasa esetén a hajtomi kézi izemben is miikddtethetd. A kézi lzemet a
beépitett atkapcsold szerkezet miikodteti.

6.1.1.  Atvaltas kézi lizemre

ERTESITES A motorkuplung karosodasa a hibas kezelés miatt!
- A kézi Uzemre csak all6 motor mellett térjen at.

1. Nyomoégombot nyomja meg.

2. Forgassa a kézi kereket a kivant iranyba.
- A szerelvény zarasahoz a kézi kereket az 6ramutato jarasa szerint
forgassa:
[ hajtétengely (szerelvény) az 6ramutaté jarasa szerint forog ZAR
irAnyban.

7\

6.1.2. Visszavaltas motoros lizemre

A kézi tzem a motor bekapcsolasakor automatikusan kikapcsolodik. Motoriizemben
all a kézi kerék.

6.2. Motoros lizem

[—AImotoros Uzem elétt el6bb el kell végezni az dsszes Uzembe helyezési beallitast
€s a prébaltzemet.

6.2.1. A hajtomii kezelése a helyszinen

A hajtomi helyszini kezelése az AC helyi kezel6egységének nyomédgombijaval
torténik.
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Kezelés
Kép 24: Helyi kezel6egyseég
[1] =
: [2] sTOP
@
/- [4] RESET
(5]
[11  nyomoégomb futasparancshoz NYIT iranyban
[2]  ALLJ nyomégomb
[3] nyomoégomb futasparancshoz ZAR iranyban
[4] RESET nyomégomb
[6] valasztdékapcsold
| & VIGYAZATI | Forré feliiletek lehetségesek pl. magas kérnyezeti hdmérsékletek vagy erés

napbesugarzas esetén!
Egési sériilés veszélye

- Feluleti hémérsékletet ellendrizni és adott esetben védbkesztydit viselni.

- A valasztékapcsolét [5] a HELYI (ORT) allasba kell tenni.
0
\°’
[ hajtdmi ezutan a nyomégombokkal [1 — 3] kezelhet6.

Hajtom( a NYITVA iranyba: [1] - nyomogombot nyomja meg.
- Hajtom( megallitasa: [2] STOP nyomégombot nyomja meg.
- Hajtém(i a ZARVA iranyba: [3] X nyomogombot nyomja meg.

Informacié A NYIT - ZAR futasparancsok léptetd lizemben vagy 6ntartassal vezérelhetdk.
Ontartas esetén a hajtémii a gomb megnyomasa utan a mindenkori véghelyzetig

halad, kivéve akkor, ha kdzben mas parancsot kap. Tovabbi informécio: I. a
kézikonyvet (Uzemeltetés és beallitas).

6.2.2. A hajtomii kezelése a tavolbol

- Tegye a valasztokapcsol6t a TAV (FERN) allasba.

\o’
[ A hajtom ettdl kezdve a terepi buszon keresztil tavolrél vezérelhetd.

Informacié  Helyzetszabalyzds hajtdmiiveknél lehetséges az atkapcsolas a NYIT - ZAR vezérlés
(Tav NYIT-ZAR) és alapjel-vezérlés (Tav ALAP) kozétt. Tovabbi informacio: I. a
kézikonyvet (Uzemeltetés és beallitas).
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6.3. Meniikezelés a nyomégombokon at (beallitasokhoz és kijelzésekhez)

A kijelzés és beallitas menlkezelése a helyi kezelbegység [1— 4] nyombdgombjaival
torténik.

A menikezeléshez a valasztdkapcsolonak [5] a 0 (KI) allasban kell lennie.
\0’

A [6] kijelzd legalsé sora itt navigacié sugoként szolgal és azt mutatja, melyik [1— 4]
nyomogomb hasznalhaté a menikezeléshez.

Kép 25:

i1 [ @ |3 |14

W 1], —
)
—[2]v4‘

[1-4] nyomogomb ill. navigacié sugoé
[5] valasztékapcsolo
[6] Kijelz6

Tablazat 7: Fontos nyomégombfunkciok a meniikezeléshez

Nyomaégomb Navigacioé sug6 |Funkciok
a kijelzén
[11 A Fel a oldal/kivalasztas véltasa
értékek modositasa

0 ... 9 szamjegy bevitele
2v Lev oldal/kivalasztas valtasa
értékek modositasa

0 ... 9 szamjegy bevitele

3814 OK kivalasztas megerdsitése
Mentés mentés
Médos. valtas a Modositds menibe
Részl. tovabbi részletek megjelenitése
[41C Esc mivelet megszakitasa

vissza az el6z6 kijelzéshez

Hattérvilagitas - Normal iizemmadban a vilagitas fehér. Uzemzavar esetén a vilagitas piros.

- Nyomoégomb megnyomasakor a kijelzd vilagosabban vilagit. Ha 60 masodpercig
nincs nyomogomb-mikddtetés, a kijelzé Ujra sététebb lesz.

6.3.1.  Strukturalis felépités és navigacio

Csoportok A kijelz6n megjelené adatok harom csoportra oszthatok:
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Kép 26: Csoportok
S M
[1]
duma —p [2] <+> [3]
| I
| | | | 1
[11  startup meni
[2] allapotmeni
[3] fémenl
ID Az allapotmeni és a fémenu ID-vel vannak jeldlve.
Kép 27: Jeldlés ID-vel
_ ID ID

( SO0DPOT MODOY
S ID elején S = allapotmend
M ID elején M = fémenii

Csoportok valtasa Az allapotmenu S és a fémeni M kozétt lehet valtani:

Ehhez 0 (Kl) valasztékapcsold-allasban a C nyomégombot kb. 2 masodpercig nyomva

kell tartani, amig egy oldal M... ID-vel meg nem jelenik.

Kép 28: Menlicsoportok valtasa

25 =
| SO0 | ey MO
~ Oc |
S0p01 4_1x { MOX

Valtas vissza az allapotmenibe, ha:

10 percig nincs nyomégomb megnyomva a helyi kezel6egységen

vagy a C révid megnyomasakor

Kozvetlen meniibe lépés A fémenibdl az oldalak az ID bevitelével kbzvetlentl (végigkattintas nélkul) is

ID atjan  megjelenithetok.
Kép 29: Kdzvetlen inditas (példa)

Mooog __1X Go to
» Kijelz6... @ A Menj ebbe a mentibe:
MO0000
Menj: 'JLe +[Ok  [Esc @ C Fela JLe +[Ok [Esc

Kljelzés a legalso6 sorban: Menj:

1. Nyomja meg a A Menj: nyomégombot.
Kijelzén ez lathaté: Menj ebbe a mentibe: MO000

2. A AYFel4ALe v nyomogombbal valasszon a 0 ... 9 szamjegyekbdl.
3. A« OKnyomoégombbal erésitse meg az elsé jegyet.
4, A 2. és 3. lépést ismételie meg az 6sszes tovabbi helyre.
5. A mivelet megszakitasa: C Esc megnyomasaval.
6.4. Felhasznaléi szint, jelsz6

Felhasznaléi szint A felhasznaloi szint hatarozza meg, mely menipontok lathatok a bejelentkezett

felhasznaldi szamara, ill. melyeket szabad modositania.
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Jelszo

Osszesen 6 kiildnbdz6 felhasznalé van. A felhasznaléi szint a legfelsé sorban jelenik
meg:

Kép 30: Felhasznaldi szint kijelzése (példa)

h Hozzaférési szint:

A paraméterek médositasa csak jelszé megadasa utan lehetséges. A kijelzén ekkor
ez lathaté: Jelszé 0***

Minden felhasznaldnak sajat jelszava van, és kilonb6z6 akciok végrehajtasara
jogosult.

Tablazat 8: Felhasznaldk és jogosultsagok

Felhasznalo (szint) Jogosultsag/jelsz6

Megfigyeld (1) Beallitasok ellendrzése

Jelszé nem sziikséges

Kezelb (2) Beallitasok médositasa

Gyarilag beallitott jelszé: 0000
Karbantartas (3) Késbbbi bévitéshez

Szakeért6 (4) Eszkdzkonfiguraciéo modositasa

pl. kikapcsolasi mod, jelzérelék kiosztasa
Gyarilag bedllitott jelsz6: 0000

Szerviz (5) Szerviz személyzet
Konfiguracios beallitasok modositasa

AUMA (6) AUMA rendszeradminisztrator

6.4.1.

Jelszo6 beadas

1. Valassza ki a kivant menit és a ¢ nyomégombot kb. 3 masodpercig tartsa
nyomva.

A kijelz6n a beallitott felhasznaldi szint lathatd, pl.: Megfigyel (1)

2. A A Fel A nyomégombbal valasszon ki magasabb felhasznaléi szintet, és
er@sitse meg: « OK.

[Kijelz6n ez lathato: Jelszé 0***

3. AAYFel4Le Y nyomdgombbal valasszon a 0 ... 9 szdmjegyekbdl.

4. A« OK nyomoégombbal erésitse meg a jelszo els6 jegyét.

5. A 1. és 2. Iépéstismételje meg az dsszes tovabbi jegyre.

[ Miutan az utolso jegyet a ¢ OK megnyomasaval megerdsitette, a jelsz6 helyes
megadésa esetén lehetséges a hozzaférés az 6sszes paraméterhez a
felhasznaldi szinten beldl.

6.4.2.
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Jelszavak modositasa

MD

Csak azok a jelszavak médosithatdk, amelyek azonos vagy kisebb felhasznaléi
szintlek.

Példa: A felhasznalo Szakértd (4) alatt van bejelentkezve, ezért az (1) ... (4)
felhasznaldi szintek jelszavait modosithatja.
Készilékkonfiguraci6 M0053
Szervizfunkciok M0222
Jelszavak médositdsa M0229

A Szervizfunkciok M0222 mentipont csak akkor lathatd, ha a felhasznaldi szint
Szakeérté (4) vagy magasabb beallitasu.
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Fémenii valasztasa 1. A valasztokapcsolot tegye 0 (Kl) allasba.
0

‘\0/
2. A C Beallit nyomégombot kb. 3 masodpercig tartsa nyomva.
A kijelzés a fémeniibe valt, ez lathato: » Kijelzé...
Jelszavak modositasa 3. Jelszavak modositasa paraméter valasztasa, vagy:
- aMD menln at a paraméterhez kattintani, vagy
- kdzvetlen inditéassal: A megnyomasa és M0229 ID bevitele

- Kijelzdn ez lathato: » Jelszavak médositasa
- A legfels6 sorban a felhasznaléi szint (1 — 6) jelenik meg, pl.:

v

4

- Az 1 felhasznaldi szintnél (csak kijelzés) nem lehet jelsz6t médositani. A
jelszavak médositasahoz magasabb felhasznaléi szintre kell valtani. Ehhez
parameéteren keresztil jelsz6t kell megadni.

4. 2 -6 felhasznaldi szint esetén: nyomja meg a ¢ OK nyomégombot.

A kijelz6n a legmagasabb felhasznaldi szint lathato, pl.: felhasznalék szamara
4

5. A AV Fel A Le ¥ nyomégombbal valassza ki a felhasznaldi szintet és erdsitse
meg: < OK.

[Kijelzén ez lathatd: » Jelszavak modositédsa Jelszo 0***

6. Aktualis jelsz6 megadasa (- Jelsz6 megadasa).

[ Kijelzén ez lathaté: » Jelszavak moédositasa Jelszo (uj) 0***

7. Ujjelszé6 megadasa (- Jelszé6 megadasa).

[_Kijelzén ez lathato: » Jelszavak moédositasa felhasznal6k szamara 4 (példa)

8. A AYFel ALe Y nyombégombbal valassza ki a kbvetkezd felhasznéloi szintet,
vagy az Esc megnyomasaval szakitsa meg a folyamatot.

6.5. A kijelz6 nyelve
Az AUMATIC kijelz6je tobbnyelva.

6.5.1. Nyelv modositasa

MDD Kijelzé... MO009
Nyelv M0049

Fémenii valasztasa 1. A valasztokapcsolot tegye 0 (Kl) allasba.
0

\0’
2. A C Beallit nyomégombot kb. 3 masodpercig tartsa nyomva.
A kijelzés a fémenibe valt, ez lathato: » Kijelzé...
Nyelv médositasa 3. « OK gombot nyomja meg
[Kijelzén ez lathato: » Nyelv

4. < OK gombot nyomja meg.
A kijelz6n a beallitott nyelv lathatd, pl.: » Deutsch
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5. Akijelz6 legalsé sora ezt mutatja:
- Mentés — tovabb a 10. |épéssel
- Médos. — tovabb a 6. |épéssel
6. «+Modos. gombot nyomja meg.
[Kijelz6n ez lathato: » Medfigyeld (1)
7. A AYFel A Le Yy nyomoégombbal valassza ki a felhasznaloi szintet, ahol:
- fekete haromszdog: » = aktualis beallitas
- fehér haromszog: > = kivalasztas (még nincs elmentve)
8. 4+ OK gombot nyomja meg.
[_Kijelz6n ez lathato: Jelszé 0***
9. Jelszd megadasa (— Jelszé megadasa).
[Kijelz6n ez lathato: » Nyelv és Mentés (legalso sor)
Nyelvkivalasztas 10. A A Y Fel 4 Le ¥ nyomdgombbal valasszon uj nyelvet, ahol:
- fekete haromszdg: » = aktudlis beallitas
- fehér haromszdg: > = kivalasztas (még nincs elmentve)
11. A ¢ Mentés gombbal erésitse meg valasztasat.
[ kijelz6 az 0j nyelvre valt. Az Uj nyelv el van mentve.
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7. Kijelzések
7A1. Kijelzések az lizembe helyezésnél

LED teszt A tapfesziltség bekapcsolasa utan a helyi kezel6egység 6sszes LED-jének kb. 1
masodpercre ki kell gyulladnia. Ez az optikai visszajelzés mutatja, hogy a vezérlés
tapfesziltséget kap és hogy az 6sszes LED mikodékeépes.

Kép 31: LED teszt

Nyelv kivalasztas Az Onteszt kdzben aktivalni lehet a nyelv kivalasztasat, hogy az inditas utan a kijelzés
azonnal a kivant nyelven jelenjen meg. A valasztokapcsolonak ehhez a 0 (KI) allasban
kell lennie.

A nyelv kivalasztas aktivalasa:

1. Kijelzés a legalso sorban: Language selection menu? 'Reset'

2. Nyomja meg a RESET nyomdgombot és tartsa nyomva, amig a legalsé sorban
az alabbi széveg nem jelenik meg: Language menu loading, please wait.

Kép 32: Onteszt

auma: .., d4auma

Self-test ... @ Self-test .......

Language selection menu? ‘Reset’ —’ Language menu loading, please wait

A nyelv kivalasztdsara szolgalé meni a startup meni utén jelenik meg.
Startup menii Az inditasi folyamat kdzben a kijelzén az aktudlis firmver-verzio jelenik meg.

Kép 33: Startup mentu firmver-verziéval: 04.00.00—xxxx

dumad
[ EE—

04.00.00-xxxx

Amennyiben az dnteszt kbzben a nyelv kivalasztasa aktivalva lett, akkor most
megjelenik a menu a kijelzés nyelvének kivalasztdsahoz. A nyelv bedllitasaval
kapcsolatban tovabbi informacidért |. a <Nyelv a kijelz6n> szakaszt.

Kép 34: Nyelv kivalasztas

Nyelv:

» English

Francais

Fel + |Le v|[Mentés|Esc

Ha hosszabb ideig (kb. 1 percig) nincs bevitel, a kijelzd automatikusan az elsé
allapotjelzésre valt.

7.2. Kijelzések a kijelzén
Allapotsor Az allapotsor (legfelsé sor a kijelz6n) mutatja az tzemmédot [1], az Gzemzavar
jelenlétét [2] és az aktualis kijelzés ID szamét [3].
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Navigacio sugé

Kép 35: Informaciok az allapotsorban (fellil)
(1] [2] (3]
Ki_ ) A) (SO0 =

[1] uzemmod

[2] Uzemzavar szimbdlum (csak hiba és figyelmeztetés esetén)

[3] ID szam: S = allapotoldal

Amennyiben tovabbi részletek ill. tdbb informacié hivhatd le a kijelzéshez, a navigacio

sugoban (a kijelz6 legalsé sora) megjelennek a Részl. ill. Tovabbi kijelzések. Ezutan
a nyomogombbal 4! tovabbi informaciok jelenitheték meg.

Kép 36: Navigacié sugo (alul)

— : 1
Fel a |Le v|Részl. | 4ﬂ

Fel a [Le v[Tovabb] <4+

[11  arészletes lUzenetlistat mutatja
[2] tovabbi informacidkat mutat

A navigaci6 sugé (legalsé sor) mintegy 3 masodperc utan eltlinik. A navigacio sugo
Ujra megjelenitéséhez tetszéleges gombot kell megnyomni (0 (Kl) valasztékapcsold
allasban).

7.21.
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Visszajelzések a hajtomilitol és szerelvénytdl

A kijelzén lathaté adatok figgetlenek a hajtomii felszereltségétol.

Szerelvényhelyzet (S0001)

Ez a kijelzés csak akkor lathato, ha van beépitve helyzetjelzd (potenciométer, RWG
vagy MWG) a hajtomibe.
- Az S0001 kijelzés a szerelvényhelyzetet mutatja az ut %-aban.
Mintegy 3 masodperc mulva megjelenik a savkijelzés.
Futasparancs esetén nyil mutatja a futasiranyt (NYIT/ZAR).
Kép 37: Szerelvényhelyzet és futasirany-kijelzés

S0001 3s S0001
Pozicié ——P Pozicio o
50.0 % 50.0 %
— N =
Fel a [Le | | Beallit @ L

A beallitott végallasok elérését jarulékosan a L (ZAR) és = (NYIT) szimbolumok
jelzik.

Kép 38: ZARVA/NYITVA véghelyzet elérve

S0001 S0001
F'incié Pozicid _
N 0.0% 100.0% =
= | | | = T I -

0% A hajtémii ZARVA véghelyzetben van.
100% A hajtdoma NYITVA véghelyzetben van.
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Egység médositasa

Kijelzés szazalékban

NYIT - ZAR vezérlés

Forgatonyomaték (S0002)

A kijelzés csak akkor lathato, ha van beépitve MWG (magneses Ut- és nyomatékjelz6)
a hajtomibe.

A S0002 kijelzés a tengelyre haté forgatdbnyomatékot mutatja.

Mintegy 3 masodperc mulva megjelenik a savkijelzés.
Kép 39: Forgatonyomaték

S0002 3s S0002
Forgatényomaték — Forgatényomaték
30 Nm 30 Nm
— = [ =
Fol s e oo Bedlt (O

A # gombbal médosithato a kijelzett egység (szazalék %, Newtonmeter Nm vagy
Pounds per foot Lbs/ft.).

Kép 40: Nyomaték egységek
@ i S0002
——Jpp Forgatényomaték

o 50002 o
gp Forgatnyomaték 20 %

S0002 22 Lbs/ft. Le v/ Nm | Beallit

Forgatonyomaték
30 Nm [Ce v[[ % | [Beallit

o

A 100% kijelzés annak a maximalis nyomatéknak felel meg, ami a hajtomi
adattablajan van megadva.

Példa: SA 07.5 20 — 60 Nm-rel.

100% megfelel 60 Nm-nek a névleges nyomatékbal.
50% megfelel 30 Nm-nek a névleges nyomatékbal.

Futasparancsok (S0003)

A S0003 kijelz6 mutatja:
Aktiv futdsparancsokat, példaul: menj ZARAS iranyba vagy menj NYITAS
iranyba
az E2 tényleges értéket savkijelzésként vagy 0 és 100% kozotti értekkent.
alapjel-vezérlésnél (helyzetszabalyzo): az E1 alapjelet
Iéptetd Uzemnél vagy kodztes helyzeteknél futasprofillal: kalibrald pontok és a
kalibralé pontok menettulajdonséagai

A navigaci6 sugo (legalso sor) mintegy 3 masodperc utan eltlinik és a tengely lesz
lathato a kalibralé pontok kijelzéséhez.

Fel a JLe v| Lbs/t]Beallit @

Az aktiv futasparancsok (NYIT, ZAR, ...) a savkijelzés felett jelennek meg. A kép a
ZAR iranyu futasparancsot mutatja.

Kép 41: NYIT - ZAR vezérlés kijelzése
S0003 3s S0003

Aktiv futasparancs —— Aktiv futasparancs

- NYIT - -+ ZAR -

E2 NN 149.9% <@ E2 NN ] 49.9%
Fel a [Le ] |Beallit 4 )

E2  Helyzet tényleges jel
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Alapjel-vezérlés

Kalibralé pont tengely

Ha a helyzetszabalyz6 engedélyezve és aktivalva van, lathaté lesz a savkijelzés az
E1 (helyzet alapjel) szamara.

A futasparancs iranyat nyil mutatja a savkijelzés felett. A kép a ZAR iranyu
futasparancsot mutatja.

Kép 42: Kijelzés alapjel-vezérlésnél (helyzetszabalyzd)

S0003 5 $0003
Aktiv futasparancs —— Aktiv futasparancs
T e = T - =
E1 M 50.0% E1 B 50.0%

E2 N ]49.9% <@ E2 DN ] 49.9%
Fli s v [Beallt ! {
E1  helyzet alapjel

E2 helyzet tényleges jel

A kalibralé pont tengelyen a kalibral6 pontok és azok futasjellemzéje (futasprofil)
szimbodlumokkal jelennek meg.

A szimbdlumok csak akkor jelennek meg, ha a kdvetkez6 funkciokbdl legalabb egy
aktivalva van:

Menetprofil M0294

Léptetsfunkcié ZAR M0156

Léptetéfunkcio NYIT M0206

Kép 43: Példak: balrdl kalibrald pontok (k6ztes helyzetek); jobbrdl [éptetd zem

E2 N ] 49.9% E2 N ] 49.9%
D —a —

Tablazat 9: Szimbdélumok a kalibralé pont tengelyen

Szimbdlum |Kalibralé pont (kdztes helyzet) Léptetd lizem
futasprofillal
| kalibral6 pont reakcio nélkul Iéptetés vége
< stop ZAR iranyba futasnal |éptetés kezdete ZAR iranyban
> stop NYIT iranyba futasnal Iéptetés kezdete NYIT iranyban
* stop NYIT és ZAR iranyba futasnal |-
< sziinet ZAR iranyba futasnal -
> szunet NYIT iranyba futasnal -
< sziinet NYIT és ZAR iranyba futasnal |-

Multiport Valve pozicidk (S0017)

Aktivalt Multiport Valve funkcié esetén az S0017 kijelzé az E2 helyzet tényleges
érték folott masodik savkijelzést mutat a beallitott poziciokkal (szerelvénycsatlakozok).
A pozicidkat (P1, P2, ...) fekete haromszdg ¥ mutatja. A poziciok nyomoégombbal A
¥ vélaszthatdk ki. Mind a poziciok, mind az E2 helyzet tényleges jel fokban jelenik
meg.

Kép 44: Multiport Valve allapotkijelzés (példa: P4 = 180°)

S0017 c S0017 "
Multi Port Valve & Multi Port Valve @
. P1,P2,...

A4 Yy vy b 4 ¥y v
— )i ] —-N/A- P4 *:Iwu.u" @v

E2 B 526° =P E2 52.6°
Fel a [Le v |Reszletek|Telepités @‘J Fel a |Le v | OK |Telepités
P (P1, P2, ...) kivalasztott pozicio (1, 2, ...)

(= =) nincs pozici6 kivalasztva
E2  helyzet tényleges jel
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7.2.2.  Allapotkijelzések AUMA kategoéria szerint

Ezek a kijelzések rendelkezésre allnak, ha a Diagndzis kategéria M0539 paraméter
a AUMA értékre van beallitva.

Figyelmeztetések (S0005)
Ha figyelmeztetés lépett fel, a S0005 kijelz6 mutatja:

a fellépett figyelmeztetések szamat
kb. 3 masodperc mulva villogé kérdéjelet
Kép 45: Figyelmeztetések

A S0005 4 A\ S0005
Figyelmeztetések: 2 —P Figyelmeztetések: 2

L)

~ 7
ol i
Fel a |Le v|Részl. [Beallit @

Tovabbi informacidért lasd még <Zavarelharitas>.

Nem kész TAV (S0006)
A S0006 kijelzés a Nem kész TAV csoport lizeneteit mutatja.
Ha ilyen Gizenet Iépett fel, akkor azt a S0006 kijelzé mutatja:

a fellépett Uizenetek szamat
kb. 3 masodperc mulva villogoé keresztsavot
Kép 46: Nem kész TAV iizenetek

A S0006 4 A S0006
TAV nem kész: 2 —P TAV nem kész: 2

< L) o
<
Fel a |Le v|Részl. | Beallit @ ‘ S

Tovabbi informaciéért lasd még <Zavarelharitas>.
Hiba (S0007)

Ha hiba lépett fel, a S0007 kijelz6 mutatja:

a fellépett hibak szamat
kb. 3 masodperc mulva villogo felkialtojelet
Kép 47: Hiba

AN S0007 AN S0007

3
Hiba: 2 ——J Hiba: 2

~ 7
o i
Fel a |Le v|Részl. |Beallit @ ‘ S

Tovabbi informacidért 1dsd még <Zavarelharitas>.

7.2.3.  Allapotkijelzések NAMUR-ajanlas szerint

Ezek a kijelzések rendelkezésre allnak, ha a Diagndzis kategéria M0539 paraméter
a NAMUR értékre van beallitva.

Specifikacion kiviil (S0008)

A S0008 kijelzés a specifikacion kivili Gzeneteket mutat az NE 107 NAMUR-ajanlas
szerint.

Ha ilyen Uzenet Iépett fel, akkor a S0008 kijelz6 mutatja:
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. a fellépett Uizenetek szamat
. kb. 3 masodperc mulva villogé haromszéget kérddjellel
Kép 48: Specifikacion kivil

A S0008 4 A S0008
Specifikacion kivil 4 —P Specifikacion kiviil 4
\ !
Fel a |Le v|Részl. | @ R

Tovabbi informacidért 1dsd még <Zavarelharitas>.
Miikodésellen6rzés (S0009)

A S0009 kijelzés a mikodésellenérzés lizeneteit mutatja az NE 107 NAMUR-ajanlas
szerint.

Ha ilyen Uzenet lépett fel, akkor a S0009 kijelz6 mutatja:

. a fellépett lizenetek szamat
- kb. 3 masodperc mulva villogé haromszdget szerszamkulccsal
Kép 49: Mikddésellenbrzés

AN S0009 4 AN S0009

Funkcidellenérzés 2 ——P Funkcioellenérzés 2
vy
N 4

- Y
Fel  |Le v|Részl. | @ ‘ s

Tovabbi informécidért lasd még <Zavarelharitas>.

Karbantartas sziikséges (S0010)

A S0010 kijelzés a karbantartasi Uizeneteket mutatja az NE 107 NAMUR-ajanlas
szerint.

Ha ilyen Gizenet Iépett fel, akkor azt a S0010 kijelz6 mutatja:

. a fellépett lizenetek szamat
. kb. 3 masodperc mulva villogé haromszdget kérddjellel
Kép 50: Karbantartasi igény

A S0010 4 A S0010
Karbantartasi igény 2 — Karbantartasi igény 2

~ 7
&
Fel a |Le v|Részl. | @ ‘ S

Tovabbi informaciéért lasd még <Zavarelharitas>.

Kiesés (S0011)
A S0011 kijelzés a kiesés Uzenet okait mutatja az NE 107 NAMUR-ajanlas szerint.

Ha ilyen lGizenet Iépett fel, akkor azt a S0011 kijelz6 mutatja:

. a fellépett Uizenetek szamat
. kb. 3 masodperc mulva villogé kort kereszttel
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Kijelzések

Kép 51: Kiesés

A S0011 4 A S0011
Kiesés 2 —P Kiesés 2
b \ : / Ve
- B
Fel a |Le v|Részl. | @ i

Tovabbi informacidért 1dsd még <Zavarelharitas>.

7.3. Mechanikus helyzetjelzé/futasjelzé
— Opcié —
A mechanikus helyzetjelz8:
folyamatosan mutatja a szerelvény helyzetét
(A helyzetjelz6 tarcsa [2] az ut bejarasakor kb. 180° — 230°-kal fordul el a
NYITVA helyzetbdl a ZARVA helyzetbe vagy forditva.)
mutatja, hogy a hajtas forog-e (futasjelzd)
. mutatja a véghelyzetek elérését (jelzén [3] keresztil)
Kép 52: Mechanikus helyzetjelz8
l duimd l
N—
(2]
| BlA I
[11 Fedél
[2] Helyzetjelz6 tarcsa
[8] Jelzés
[4]  NYITVA helyzet szimbdlum
[5] ZARVA helyzet szimbélum
7.4. Jelz6fények

Kép 53: A jelz6fények elrendezése és jelentése

H g:'._'..- A

T ® % = 1 2 3 4 5
[1]  Feliratozas szimbdlumokkal (standard)
[2] Feliratozas szamokkal 1 — 6 (opcid)
1T ZARVA véghelyzet elérve, (villog: menet ZARVA iranyba)
2 Tc  Nyomatékhiba ZARO irany
3@ Motorvédelem kioldott
4 To Nyomatékhiba NYITO irany
5 = NYITVA véghelyzet elérve, (villog: menet NYITVA iranyba)

6 Bluetooth kapcsolat
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MD

Jelzéfények (kijelz6k) modositasa
Az 1 — 5 LED-ekhez kiilonb6z6 lizenetek rendelheték hozza.

Készilékkonfiguracio6 M0053
Helyi kezel6panel M0159
Jelzéfény 1 (bal) M0093
Jelzéfény 2 M0094
Jelzéfény 3 M0095
Jelzéfény 4 M0096
Jelzéfény 5 (jobb) M0097
Jelzés koztes helyzetben M0167

Standard értékek (Europa):

Jelz6fény 1 (bal) = ZARVA végh., villogva

Jelzéfény 2 = Nyomatékhiba ZAR

Jelz6fény 3 = H&mérséklet hiba

Jelzé6fény 4 = Nyomatékhiba NYIT

Jelzéfény 5 (jobb) = NYITVA végh., villogva

Jelzés koztes helyzetben = NYITVA/ZARVA véghelyzet = Ki

Tovabbi beallitasi értékek:
L. a kézikényvet (Uzemeltetés és beallitas).
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AC 01.2 Intrusive Modbus RTU Jelzések
8. Jelzések
8.1. Jelzorelé

— (Opcid) —

Tulajdonsagok A jelzéreléken keresztiil allapotjelzések (pl. a véghelyzetek elérése, a
valasztokapcsolo-allas, izemzavarok...) fesziiltségmentes kontaktusként
tovabbithatok a vezérl6 helyiségbe. Az AC felszereltségtdl fliggben akar 12
jelzoérelével (digitalis kimenettel) rendelkezik.

8.1.1. A kimenetek kiosztasa

A jelzéreléknek (DOUT 1 — 6 kimenetek) kulonféle jelek oszthatok ki.
Sziikséges felhasznaloi szint: Szakértd (4) vagy magasabb.

M P  Készilékkonfiguraci6 M0053
I/O interfész M0139
Digitalis kimenetek M0110
Jel DOUT 1 M0109

Standard értékek:

Jel DOUT 1 = Hiba

Jel DOUT 2 = ZARVA véghelyzet
Jel DOUT 3 = NYITVA véghelyzet
Jel DOUT 4 = Val. kapcsolé TAV
Jel DOUT 5 = Nyomatékhiba ZAR
Jel DOUT 6 = Nyomatékhiba NYIT

8.1.2. A kimenetek kodolasa

A DOUT 1 - 6 kimeneti jelek High aktiv vagy Low aktiv kapcsolhaték.
High aktiv = jelz6érintkezd zarva = jel aktiv
Low aktiv = jelzéérintkezé nyitva = jel nem aktiv
Sziikséges felhasznaloi szint: Szakérté (4) vagy magasabb.
MD  Készilékkonfiguracio M0053
I/O interfész M0139

Digitalis kimenetek M0110
Kédolas DOUT 1 M0102

Standard érték DOUT 1 — 6 szamara: High aktiv

8.2. Analdg jelzések
— (Opcid) —
Az analdg visszajelzések csak az alabbi feltételeknél allnak rendelkezésre:

Az AC a terepi busz interfész mellett egy parhuzamos interfésszel is rendelkezik.
A hajtomi helyzetjelzdvel (potenciométer vagy RWG) van felszerelve.
Szerelvényhelyzet Jelzés: E2 = 0/4 — 20 mA (galvanikusan levélasztva)

Megjeldlés a kapcsolasi rajzon:
ANOUT1 (helyzet)

Tovabbi informacié ehhez: I. a kézikdnyvet (Uzemeltetés és bedllitas).
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9. Uzembe helyezés (alapbeallitasok)

1.  Avalasztékapcsolot 0 (Kl) allasba kell tenni.
0

\0’
Informacio: A valasztékapcsold nem halézati kapcsold. A 0 (K1) helyzetben a
hajtom vezérlése gatolva van. A vezérlés fesziltségellatasa valtozatlanul
fennall.

2. Kapcsolja be a fesziltségellatast.
Informacio: A —20 °C alatti hémérsékleteknél Ggyelni kell az elémelegitési
idére.

3. Alapbeallitasokat végrehajtani.

9.1. Kikapcsolasi mod beallitasa

ERTESITES Szerelvénykarosodas hibas beallitas miatt!
- A kikapcsolasi méd a szerelvénynek megfelelé mértékil legyen.

- A beallitast csak a szerelvénygyarté hozzajarulasaval szabad modositani.

MP> Bedllitasok M0041
Kikapcsolasi méd M0012
ZARVA véghelyzet M0086
NYITVA véghelyzet M0087

Standard érték: Ut
Beallitasi értékek:
Ut Kikapcsolas a véghelyzetekben utkapcsolason keresztiil.

Forgatényomaték Kikapcsolas a véghelyzetekben nyomatékkapcsolason keresztiil.

Fémenii valasztasa 1. A valasztékapcsolot tegye 0 (KI) allasba.
0

‘\0/
2. A C Beallit nyomégombot kb. 3 masodpercig tartsa nyomva.
[ kijelzés a fémenibe valt, ez lathaté: » Kijelzé...
Paraméter valasztasa 3. Paraméter valasztasa, vagy:
- a M D meniin at a paraméterhez kattintani, vagy
- kézvetlen inditassal: A megnyomasa és M0086 ill. M0087 ID bevitele
[ Kijelz6n ez lathats: ZARVA véghelyzet
ZAR vagy NYIT 4. Kivalasztas A Y Fel 4 Le v:
- » ZARVA véghelyzet
- » NYITVA véghelyzet
A fekete haromszdg > az aktualis kivalasztast mutatja.
5. « OK gombot nyomja meg.
[ kijelz az aktudlis beallitast mutatja: Ut vagy Forgatényomaték
[ A kijelz6 legalsé sora vagy ezt mutatja:

- Médos. - tovabb a 6. lépéssel
- Mentés — tovabb a 10. lépéssel
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6. « Modos. gombot nyomja meg.
[_Kijelz6n ez lathat6: » Szakértd (4)
Felhasznalot bejelenteni 7. A A Y Fel 4 Le ¥ gombokkal felhasznalét kivalasztani:
Informacié: Sziikséges felhasznaldi szint: Szakértd (4) vagy magasabb

[_Ahol:
- fekete haromszog: » = aktualis beallitas
- fehér haromszdg: > = kivalasztas (még nincs elmentve)
8. # OK gombot nyomja meg.
[_Kijelzén ez lathato: Jelszé 0***
9. Jelszé megadasa (- Jelsz6 megadasa).
[ kijelz egy fekete haromszdggel » a beallitott kikapcsolasi médot (> Ut vagy
» Forgatényomaték) mutatja.
Bedllitas médositasa 10. A A ¥ Fel 4 Le ¥ gombokkal uj beéllitast kivalasztani:
[_Ahol:
- fekete haromszog: » = aktualis beallitas
- fehér haromszdg: > = kivalasztas (még nincs elmentve)
11. A ¢« Mentés gombbal mentse el valasztasat.

A kikapcsolasi mod ezzel be van éllitva.
12. Vissza a 4. Iépéshez (ZAR vagy NYIT): ¢ Esc gombot nyomja meg.

9.2. Buszcim (slave-cim), atviteli sebesség, paritas és feliigyeleti idd beallitasa

MDD  Bedllitasok M0041
Modbus M0341
MD1 Slave cim M0247
MD2 Slave cim M0409
Adatsebesség M0343
Paritas/ Stopbit M0782
Fellgyeleti id6 M0781

Standard értékek:

MD1 Slave cim = 247
MD2 Slave cim = 247
Adatsebesség = Auto
Paritas/ Stopbit = Paros, 1 stopbit

Fellgyeleti id6 15 masodperc
Informacié A paraméter MD2 Slave cim csak AUMA redundancia | (opcio) esetén létezik.

Tovabbi bedllitasok és informaciok, pl. a redundanciat illetéen: 1asd a kézikdnyvet
(eszkodzintegracio).

9.3. A kapcsolomiitér felnyitasa

A kovetkez6 beallitasokhoz (opcidkhoz) a kapcsoldmdteret fel kell nyitni.
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1. Lazitsa meg a csavarokat [2] és vegye le a fedelet [1] a kapcsolomitérrdl.
Kép 54:

[2]—a”

2. Havan helyzetjelzd tarcsa [3]:

Vegye le a helyzetjelz6 tarcsat [3] villaskulcs segitségével (hasznalja emeléként).
Informacié: A festés megsértésének megelézésére helyezzen puha targyat,
pl. kendét a villaskulcs ala.

Kép 55:

9.4. Nyomatékkapcsolas beallitasa

Amikor a szerkezet eléri az itt beallitott lekapcsolasi nyomatékot, miikodésbe Iépnek
a nyomatékkapcsolok (szerelvény tulterhelésvédelme).

Informacié Kézi lGzemben is kioldhat a nyomatékkapcsolas.

ERTESITES Szerelvénykarosodas a tul nagyra beallitott lekapcsolasi nyomaték miatt!
- A lekapcsolasi nyomaték a szerelvénynek megfelel6 mértéki legyen.
- A beallitast csak a szerelvénygyartd hozzajarulasaval szabad maédositani.
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Kép 56: Nyomatékméré fejek

Fekete méréfej a ZARO iranyt nyomatékhoz
[2] Fehér méréfej a NYITO iranyu nyomatékhoz
[3] Biztositd csavarok

[4] Skalazott tarcsak

1. Oldja a kijelz6tarcsan lévé két biztositd csavart [3].

2. Allitsa be a skalazott tarcsat [4] forgatassal a sziikséges nyomatékra (1 da Nm
=10 Nm).

3. Hulzza meg Ujra a biztosité csavarokat [3].
Informacié: Maximalis meghtzasi nyomaték: 0,3 — 0,4 Nm

A nyomatékkapcsolas ezzel be van allitva.
Példa: A fenti abran a kdvetkezdk vannak beallitva:

3,5 da Nm = 35 Nm a ZARO iranyban
4.5 da Nm = 45 Nm a NYITO iranyban

9.5. Az utkapcsolas beallitasa

Az utkapcsolas az allitasi utat regisztralja. A beallitott pozicié elérésekor mikddteti
a kapcsoldkat.

Kép 57: Az utkapcsolas beallité elemei

[4]

(5]

fekete mezé:
[1]  Beallité tengely: ZARVA véghelyzet
[2] Mutaté: ZARVA véghelyzet
[3] Pont: ZARVA véghelyzet beallitva
fehér mezé:

[4] Beallitd tengely: NYITVA véghelyzet
[5] Mutatdé: NYITVA véghelyzet
[6] Pont: NYITVA véghelyzet beallitva

9.5.1. A ZARVA véghelyzet beallitasa (fekete mezd)

1. Kapcsoljon kézi izemre.
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2. Forgassa el a kézikereket az 6ramutaté jarasaval megegyez6 iranyba, amig a
szerelvény be nem zarédik.

3. Forgassa vissza a kézikereket kb. % fordulattal (utanfutas).

4. Forgassa az [1] a beallito tengelyt csavarhizéval folyamatosan benyomva a
nyil iranyaba, kézben figyelje a [2] mutatét: Erezhet6 és hallhato kattogas kdzben
a [2] mutaté 90°-onként ugrik.

5. Haa[2] mutaté 90°-on all a [3] pont el6tt: Mar csak lassan forgassa tovabb.

6. Ha a[2] mutat6 a [3] pontra ugrik: Ne forgassa tovabb és engedije el beallité

tengelyt.

[ ZARVA véghelyzet ezzel be van allitva.

7.

Ha tul sokaig forgatta (kattogas a mutaté atugrasa utan): Forgassa tovabb a
beallité tengelyt ugyanabba az iranyba, majd ismételje meg a beallitasi
folyamatot.

9.5.2. A NYITVA véghelyzet beallitasa (fehér mezg)

1.  Kapcsoljon kézi lizemre.

2. Forgassa a kézi kereket az 6ramutato jarasaval ellenkezd iranyba, amig ki nem
nyit a szerelvény.

3. Forgassa vissza a kézikereket kb. 2 fordulattal (utanfutas).

4.  Forgassa a[4] beallitd tengelyt (abra) csavarhuzdval folyamatosan benyomva
a nyil irdnyéba, kdzben figyelje az [5] mutatoét: Erezhet6 és hallhatd kattogas
koézben az [5] mutatd 90°-onként ugrik.

5. Ha az [5] mutaté 90°-on all a [6] pont el6tt: Mar csak lassan forgassa tovabb.

6. Ha az [5] mutaté a [6] pontra ugrik: Ne forgassa tovabb és engedje el beallitd
tengelyt.

A NYITVA véghelyzet ezzel be van allitva.

7. Ha tul sokaig forgatta (kattogas a mutaté atugrasa utan): Forgassa tovabb a
beallité tengelyt ugyanabba az iranyba, majd ismételje meg a beallitasi
folyamatot.

9.6. Koztes helyzetek beallitasa

48

— Opci6é —

A DUO-utkapcsolasos hajtomiiveknek két kdztes helyzet kapcsolojuk van.
Futasiranyonként egy kdztes helyzet allithaté be.
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Kép 58: Az utkapcsolas beallité elemei

[6]

fekete mezo:

[1]  Beallité tengely: ZARO irany

[2]  Mutaté: ZARO irany

[3] Pont: ZARO kéztes helyzet bedllitva
fehér mezo:

[4] Beallité tengely: NYITO irany

[5] Mutaté: NYITO irany

[6] Pont: NYITO kdztes helyzet beallitva

Informacié A kdztes helyzet kapcsolok 177 fordulat (vezérl6egység 1 — 500 ford./I6kethez), ill.
1769 fordulat (vezérl6egység 1 — 5000 ford./I6kethez) utan ismét elengedik az
érintkez6t.

9.6.1.  Beallitas ZARO iranyba (fekete mezd)

1. Mozgassa a szerelvényt ZARO iranyba, amig el nem éri a kivant kdztes
helyzetet.

2. Amennyiben tul sokaig forgatta: Forgassa vissza a szerelvényt, majd alljon
ismét a koztes helyzetre ZARO iranyban.

Informacio: A koztes helyzetet mindig azonos iranybdl kdzelitse meg, mint
késdbb, az elektromos Uzem soran.

3. Forgassa az [1] beallité tengelyt csavarhizéval folyamatosan benyomva a
nyil iranyaba, kdzben figyelje a [2] mutatét: Erezhet és hallhatd kattogas kdzben
a [2] mutaté 90°-onként ugrik.

4, Ha az[2] mutatd 90°-on all a [3] pont el6tt: Mar csak lassan forgassa tovabb.

5. Haaz[2] mutaté a [3] pontra ugrik: Ne forgassa tovabb és engedije el a beallité
tengelyt.

[_Ezzel a kdztes helyzet ZARVA futasiranyban be van allitva.

6. Ha tul sokaig forgatta (kattogas a mutaté atugrasa utan): Forgassa tovabb a
beallité tengelyt ugyanabba az iranyba, majd ismételje meg a beallitasi
folyamatot.

9.6.2.  Beallitas NYITO iranyba (fehér mezd)

1. Mozgassa a szerelvényt NYITO iranyba, amig el nem éri a kivant kdztes
helyzetet.

2. Amennyiben tul sokaig forgatta: Forgassa vissza a szerelvényt, majd alljon
ismét a koztes helyzetre NYITO iranyban (a kdztes helyzetet mindig azonos
iranybol kézelitse meg, mint késébb, az elektromos lizem soran).

3. Forgassa a[4] beallito tengelyt csavarhtzéval folyamatosan benyomva a nyil
iranyaba, kdzben figyelje az [5] mutatét: Erezhetd és hallhaté kattogas kozben
az [5] mutatd 90°-onként ugrik.

4. Ha az [5] mutatd 90°-on all a [6] pont el6tt: Mar csak lassan forgassa tovabb.
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5. Haaz[5] mutaté a [6] pontra ugrik: Ne forgassa tovabb és engedje el a beallité
tengelyt.

[_FEzzel a koztes helyzet NYITVA futasiranyban be van allitva.

6. Ha tul sokaig forgatta (kattogas a mutaté atugrasa utan): Forgassa tovabb a
beallité tengelyt ugyanabba az iranyba, majd ismételje meg a beallitasi
folyamatot.

9.7. Prébajaratas

A prébajaratas csak azutan végezhetd el, ha a korabban leirt 6sszes beallitast
elvégezték.

9.7.1. A forgasirany ellendrzése

1. Futtassa a hajtomivet kézi lzemben kdztes helyzetbe, ill. a véghelyzettél biztos
tavolsagba.

2. Avalasztékapcsolét a helyi kezelés (ORT) allasba kell tenni.
0

@&

3. A hajtdmiivet ZARO iranyban bekapcsolni, és a forgasiranyt megfigyelni:
helyzetjelz8 tarcsaval: 4. lépés
helyzetjelzé tarcsa nélkil: 5. 1épés (lireges tengely)
- A véghelyzet elérése elétt lekapcsolni.
4. Helyzetjelzb tarcsaval:
- megfigyelni a forgasiranyt.
[ forgasirany helyes, ha a hajtomi a ZARVA iranyba halad és a
helyzetjelz6 tarcsa az 6ramutatoé jarasaval ellentétesen forog.

_) duma L
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5. Helyzetjelz6 tarcsa nélkdl:
- A menetes dugoét [1] és a tomitést [2] ill. a csbvedd zardsapkat [4] ki kell
csavarni és meg kell figyelni a forgasiranyt az treges tengelynél [3] ill. az
orsonal [5].
[ forgasirany helyes, ha a hajtémii a ZARVA iranyba halad és az (ireges
tengely ill. orsé az éramutaté jarasa szerint forog.
Kép 59: Ureges tengely/orso

n—@E 3
.

(3]

[1] Menetes dugd

[21 Tomités

[3] Ureges tengely

[4] Orséveédb csb zardsapka
[5] Orso

[6] Orséveédd csé

9.7.2. Az utkapcsolas vizsgalata

1. Avalasztdkapcsolét a helyi kezelés (ORT) allasba kell tenni.

\°’
J.;.

2. Mikddtesse a hajtémiivet a NYIT - ALLJ - ZAR nyomégombok utjan.
Az utkapcsolas helyesen van beallitva, ha (standard jelzésrendszer):
- a sarga jelz6lampa/LED1 a ZARVA véghelyzetben vilagit

- a z0ld jelz6lampa/LED5 a NYITVA véghelyzetben vilagit

- a jelz6lampak az ellenkezd iranyu futas utan kialszanak

[ Az utkapcsolas hibdsan van bedllitva, ha:

- a hajtomi a véghelyzet elérése el6tt megall

- a piros jelz6lampak/LED-ek egyike vilagit (nyomatékhiba)

- az allapotkijelzés S0007 a kijelzén hibat jelez.

3. Amennyiben a véghelyzetek hibasan vannak beallitva: az utkapcsolast tjra be
kell allitani.

4.  Amennyiben a véghelyzetek helyesen vannak beallitva és nincs opcid (pl.
potenciométer, helyzettavadd): a kapcsolom terét be kell zarni.

9.7.3. Helyzetvisszajelzés referenciamenet végrehajtasa

A helyzetvisszajelzéses hajtémiveknél (RWG, potenciométer) a beallitas mdédositasa
utan referenciamenetet kell végrehajtani, hogy a helyzetvisszajelzés (0/4 — 20 mA)
korrekt értékeket adjon:
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- A hajtémiivet elektromosan (a helyi kezeléegység NYITAS és ZARAS
nyomoégombjaival) egyszer a NYITVA véghelyzetbe és egyszer a ZARVA
véghelyzetbe kell vinni.

Ha az utkapcsolas médositasa utan nincs referenciamenet végrehajtva, akkor a
helyzetvisszajelzés a buszon keresztil nem korrekt. A buszon keresztiil a hianyzé
referenciamenet figyelmeztetésként kertl jelzésre.

9.8. A potenciométer beallitasa
— Opci6é —
A potenciométer utfelveviként a szerelvényhelyzet megallapitasara szolgal.

Informacié A leosztd attétel Iépcsbzetessége miatt nem mindig lehet a I6ketenkénti teljes
ellendllas-tartomanyt kihasznalni. Ezért gondoskodni kell kiilsé kiegyenlitési
lehetbségrél (beallitd potenciométerrdl).

Kép 60: A vezérlbegység nézete

[1] Potenciométer

1. Futtassa a szerelvényt a ZARVA véghelyzetbe.

2. Forgassa el a potenciométert [1] az 6ramutato jarasaval megegyez6 iranyban
Utk6zésig.

[ A ZARVA véghelyzet 0%-nak felel meg

A NYITVA véghelyzet 100%-nak felel meg

3. Forgassa a potenciométert [1] egy kicsit visszafelé.

4. Végezze el a 0-pont finombeadllitasat a kilsé beallité potenciométeren (a
tavjelzéshez).

9.9. Az RWG elektronikus helyzettavadé beallitasa
— Opci6é —

Az RWG elektronikus helyzettavado a szerelvényhelyzet megallapitasara szolgal.
Az ado a potenciométer (utfelvevd) altal megallapitott tényleges helyzet jelbél egy
0 — 20 mA vagy 4 — 20 mA értékl aramjelet general.

Tablazat 10: Az RWG 4020 miiszaki adatai

Huzalozas 3—-/4—vezetékes rendszer
Bekotési rajz TPA 9. pozicié = E vagy H

Kimené aram Ia 0-20mA, 4-20 mA

Tapellatas Uy 24V DC, + 15% simitott

Max. aramfelvétel | 24 mA 20 mA kimeng aram esetén
Max. terhelés Rg 600 Q
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Kép 61: A vezérlbegyseg nézete

(4]

[11  Potenciométer (utfelvevd)

[2] Potenciométer min. (0/4 mA)
[3] Potenciométer max. (20 mA)
[4]  Mérésipont (+) 0/4 — 20 mA
[5] Meérésipont (-) 0/4 — 20 mA

1. Helyezze fesziltség ala az elektronikus helyzettavadét.
2. Futtassa a szerelvényt a ZARVA véghelyzetbe.

3. Csatlakoztasson egy 0 — 20 mA mérésére alkalmas mérémiiszert a
mérépontokra [4 és 5].

4. Forgassa el a potenciométert [1] az 6ramutatoé jarasaval megegyez6 iranyban
utk6zésig.

Forgassa a potenciométert [1] egy kicsit visszafelé.

Forgassa a [2] potenciométert jobbra, amig néni kezd a kimeneti aram.
Forgassa visszafelé a [2] potenciométert, amig el nem éri a kdvetkez6 értéket:
0 — 20 mA-nél kb. 0,1 mA

4 — 20 mA-nél kb. 4,1 mA

[__EzAltal biztosithatd, hogy ne legyen csuszas az elektromos 0-pont ala.

No o

8. Futtassa a szerelvényt a NYITVA véghelyzetbe.
9. Allitsa be a [3] potenciométerrel a 20 mA végértéket.
10. Menjen Ujbdl a ZARVA véghelyzetbe, és ellenérizze a minimalis értéket (0,1
mA vagy 4,1 mA). Sziikség esetén korrigaljon.
Informacié Ha nem sikerilt a maximalis érték elérése, akkor meg kell vizsgalni, hogy jol lett-e
kivalasztva a leoszté attétel. (A max. lehetséges fordulat/loket a hajtomi
rendelésfiiggé miiszaki adatlapjan olvashaté.)

9.10. Mechanikus helyzetjelz6 beallitasa
— Opcié —
1. Huzza fel a helyzetjelz6 tarcsat a tengelyre.
2. Futtassa a szerelvényt a ZARVA véghelyzetbe.

3. Forgassa az also jelz6tarcsat addig, amig a X (ZARVA) szimbdlum a fedélen
Iévé A jelOléshez nem ér.

J

N A F

4. Futtassa a hajtém(ivet a NYITVA véghelyzetbe.
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5. Fogja meg az alsoé jelzétarcsat, és a = (NYITVA) szimbolummal jeldlt felsé
tarcsat addig forgassa, amig a fedélen 1évd A jeldléshez nem ér.
-

v

6. Futtassa a szerelvényt még egyszer a ZARVA véghelyzetbe.
7. Beallitas ellenérzése:

Ha a L (ZARVA) szimbdlum mar nem egyezik meg a fedélen 16v6 A jeloléssel:
7.1 Beallitast megismételni.

7.2 Esetleg meg kell vizsgalni, hogy jol lett-e kivalasztva a leoszté attétel.

9.11. A kapcsoléomii terének bezarasa

ERTESITES Korréziéveszély festékhiba miatt!

- A festékhibakat az eszkdzon végzett munka utan ki kell javitani.

1. Tisztitsa meg a fedél és a haz tomitd feluleteit.
2. Vizsgalja meg, hogy rendben van-e az O-gy(ri [3], ha hibas, cserélje ki Ujra.

3. Kenje be vékonyan az O-gylrilt savmentes zsirral (pl. vazelinnel) és tegye be
helyesen.

[2]—a”
4. Tegye ra a fedelet [1] a kapcsolom( terére.
5. A csavarokat [2] atlésan egyenletesen hizza meg.
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Hibaelharitas

10. Hibaelharitas

10.1.

Hibak az iizembe vételnél

Tablazat 11: Hibak az izembe vételnél

Hibaleiras

Lehetséges okok

Kijavitas

A mechanikus helyzetjelz6 nem
allithato be.

Leoszto attétel nem illik a hajtomi
fordulatahoz/I6ketéhez.

Leoszt6 attételt kicserélni.

Hiba a véghelyzetben

A hajtémi a végutk6z6re megy,
bar az utkapcsolok
szabalyszeriien miikddnek.

Az utkapcsolas beallitasakor az utanfutas
nem lett figyelembe véve.

Az utanfutas a hajtomi és a szerelvény
lendité tbmege, valamint a vezérlés
kikapcsolasi késleltetése miatt alakul ki.

Utanfutas megallapitasa: utanfutas = megtett
ut a kikapcsolastol a megallasig.
Utkapcsolast Ujra beallitani és ennek soran
az utanfutast figyelembe venni (kézi kereket
az utanfutassal visszaforgatni).

RWG helyzetjelzd

4 — 20 mA mérési tartomany ill.
20 mA max. érték nem allithaté
be.

Leoszto attétel nem illik a hajtomi
fordulatahoz/I6ketéhez.

Leoszt6 attételt kicserélni.

Az ut- és nyomatékkapcsolok
nem kapcsolnak.

Kapcsolo hibas vagy rosszul van beallitva.

Beallitast ellendrizni, sziikség esetén
véghelyzeteket Ujra beallitani.

— Kapcsolét ellenérizni, sziikség esetén
cserélni.

A kapcsolék vizsgalata

A piros tesztgombokkal [1] és [2] lehet6ség van a kapcsoldk kézi mikodtetésére.

1.
3.

Tesztgomb [1] forgatasa DSR nyil iranyban: Nyomatékkapcsolé ZAR kiold.
Tesztgomb [2] forgatasa DOL nyil irdnyban: Nyomatékkapcsold NYIT kiold.

Ha a hajtomiibe DUO-utkapcsold (opcid) van beépitve, akkor a nyomatékkapcsolokkal
egyidejlleg mikodésbe I1épnek a WDR és WDL koztes helyzet kapcsolok is.

1.
2.

Tesztgomb [1] forgatasa WSR nyil iranyban: Gtkapcsolé ZAR kiold.
Tesztgomb [2] forgatasa WOL nyil iranyban: Gtkapcsold NYIT kiold.

10.2.

Hibaiizenetek és figyelmeztetések

A hibak megszakitjak ill. akadalyozzak a hajtdmi elektromos Gzemét. Hiba esetén

a kijelzd piros szinnel vilagit.

A figyelmeztetések nem befolyasoljak a hajtomii elektromos lizemét. Ezek csak

tajekoztato jelleglek.

A gyiijté lizenetek tovabbi Gizeneteket tartalmaznak. Ezutan a nyomégombbal +

Részl. jelenitheték meg.

Tablazat 12: Hibak és figyelmeztetések a kijelzd allapotjelzésein keresztil

Kijelzés a kijelzén

Leiras/ok

Kijelz6érték > 0 esetén:

Figyelmeztetések S0005

Gyljtéuzenet 02:
Mutatja a varakozo figyelmeztetések szamat.

Nyomja meg a + Részl. nyomogombot.
A részleteket |. a <Figyelmeztetések és
Specifikacion kivil> tablazatban.

TAV nem kész S0006

Gyujtéuzenet 04:
Mutatja a varakozé lizenetek szamat.

Nyomja meg a +! Részl. nyomégombot.
A részleteket |. a <Nem kész TAV és
miikodésellenbérzés> tablazatban.
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Kijelzés a kijelzén

Leiras/ok

Kijelz6érték > 0 esetén:

Hiba S0007

Gyd(jtéuzenet 03:
Mutatja a varakozé hibak szamat.
A hajtém( nem mikddtethetd.

A ¢ Részl. nyomogombot nyomja meg a
részletes lUizenetek listajanak
megtekintéséhez.

A részleteket |. a <Hiba és kiesés>
tablazatban.

Specifikacion kivil S0008

Gyljtélzenet 07:

Uzenet NAMUR NE 107 ajanlas szerint

A hajtomi a normal Gzemeltetési feltételeken
kival mikodik.

Nyomja meg a +! Részl. nyomogombot.
A részleteket |. a <Figyelmeztetések és
Specifikacion kivil> tablazatban.

Mikodésellenérzés S0009

Gyl(ijtélzenet 08:

Uzenet NAMUR NE 107 ajanlas szerint

A hajtémivon jelenleg munka folyik, a kimeneti
jelek atmenetileg érvénytelenek.

Nyomja meg a + Részl. nyomégombot.
A részleteket I. a <Nem kész TAV és
mikodésellenérzés> tablazatban.

Karbantartasi igény S0010

Gydjtéuzenet 09:
Uzenet NAMUR NE 107 ajanlas szerint
Karbantartasra vonatkoz6 ajanlas

A ¢ Részl. nyomogombot nyomja meg a
részletes lUizenetek listajanak
megtekintéséhez.

Kiesés S0011

Gyljtéuzenet 10:

Uzenet NAMUR NE 107 ajanlas szerint
Mikddési zavar a hajtémiben, a kimeneti jelek
érvénytelenek.

A ¢ Részl. nyomogombot nyomja meg a
részletes lUzenetek listajanak
megtekintéséhez.

A részleteket |. a <Hiba és kiesés>
tablazatban.

Téblazat 13: Figyelmeztetések és Specifikacion kival

Kijelzés a kijelzon

Leiras/ok

Kijavitas

Konfiguracios figy.

Gyljtélzenet 06:

Lehetséges ok:

A bedllitott konfiguracié nem korrekt.
Az eszkdz korlatozasokkal tovabb
tuzemeltethetd.

A ¢ Részl. nyomogombot nyomja meg az
egyedi Uzenetek megtekintéséhez.

Az egyedi lizenetek leirasahoz I. a kézikdnyvet
(Uzemeltetés és bedllitas).

Hidraulika hiba

Gyljtéuzenet 12:

A hibat a hidraulikarendszerben |évé
problémak okozzak.

Az eszkoz korlatozasokkal tovabb
Uzemeltethetd.

A ¢ Részl. nyomoégombot nyomja meg az
egyedi Uzenetek megtekintéséhez.

Az egyedi lizenetek leirasahoz I. a kézikdnyvet
(Uzemeltetés és bedllitas).

Az egyedi Uzenetek leirasahoz |. az <Egyedi
Uzenetek>/ Hidraulika hiba (GyUjtélzenet 12)
tablazatot.

Bels6 figyelmeztetés

Gyd(jtélzenet 15:
Eszkozfigyelmeztetések

Az eszkdz korlatozasokkal tovabb
tuzemeltethetd.

A # Részl. nyombégombot nyomja meg az
egyedi Uzenetek megtekintéséhez.

Az egyedi lizenetek leirasdhoz I. a kézikdnyvet
(Uzemeltetés és beallitas).

Hidraulika figyelmeztetés

Gyd(jtéluzenet 17:

A figyelmeztetéseket a hidraulikarendszerben
Iévé problémak okozzak.

Az eszkdz korlatozasokkal tovabb
Uzemeltethetd.

A ¢ Részl. nyomoégombot nyomja meg az
egyedi Uzenetek megtekintéséhez.

Az egyedi Uzenetek leirdsahoz I. a kézikdnyvet
(Uzemeltetés és bedllitas).

Az egyedi Uzenetek leirasahoz |. az <Egyedi
Uzenetek>/ Hidraulika figyelmeztetés
(Gytjtéluzenet 17) tablazatot.

24V DC kils6

A vezérlés kiils6 24 V DC feszlltségellatasa
a tapfesziltséghatarokon kivil van.

24 V DC feszultségellatast ellendrizni.

Figy. ED futasidd

Figyelmeztetés: bekapcsolasi idétartam (ED)
max. futasidé/h tallépve.

Hajto szabalyozasi magatartast ellendrizni.

- Max. futasidé/h M0356 paramétert
ellenérizni, szlkség esetén ujra beallitani.

Figy. ED inditasok

Figyelmeztetés: bekapcsolasi idétartam (ED)

motorinditasok max. szama (kapcsolasi jatek) | _

tullépve.

Hajto szabalyozasi magatartast ellendrizni.

Max. inditasok/h M0357 paramétert
ellenérizni, szlkség esetén ujra beallitani.

Biztonsagi miikodés aktiv

A biztonsagi mikddés aktiv, mert a szikséges
el6irt vagy valos értékek hibasak.

Jelek ellenérzése:

- E1 elGirt érték

- E2tényleges érték

- E4 folyamat valos érték

- Kapcsolatot a Master-hez ellendrizni.
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Kijelzés a kijelzén

Leiras/ok

Kijavitas

Figy. bemenet AIN 1

Figyelmeztetés: jelkimaradas analég bemenet
1

Huzalozast ellendrizni.

Figy. bemenet AIN 2

Figyelmeztetés: jelkimaradas analég bemenet
2

Huzalozast ellendrizni.

Figy. alapjel

Figyelmeztetés: hajtomi tényleges pozicidja
jelkimaradas

Lehetséges okok:

Bemeneti jel alapjelre = 0 (jeltorés)

Alapjel ellenérzendé.

Allitasi idé-figyelmeztetés

A beallitott id6 (Megeng. futasidé manualis
M0570 parameter) tul lett Iépve. A beallitott
miikddési idé a NYIT és a ZAR véghelyzet

kozotti teljes Ut megtétele soran tul lett [épve. |

A figyelmeztet6 Gzenet automatikusan torlédik,
ha uj futasparancs végrehajtasa torténik.

- Vizsgalja meg a szerelvényt.

Megeng. futasidé manualis M0570
paramétert ellenérizni.

Figy. hém. vezérlés

HOémérséklet a vezérlbhazban tul magas.

Kérnyezeti h6mérsékletet
megmeérni/cstkkenteni.

Figy. motorhém.

Hémérséklet a motortekercsben tul magas.

Hajtdom{ méretezést ellendrizni/korrigalni.

Figy. hajtashém.

HOmérséklet a hajtomutérben tul magas.

Hajtomi méretezést ellendrizni/korrigalni.

RTC nincs beallitva

A valds ideji 6ra (RTC) még nem lett beallitva.

Pontos id6t beallitani.

RTC gombelem Az RTC gombelem feszliltsége tul alacsony. | Gombelemet kicserélni.

PVST hiba A Partial Valve Stroke Test (PVST) nem volt |Vizsgalja meg a hajtomivet (PVST
sikeresen elvégezhetd. beallitasokat).

PVST megszakitas A Partial Valve Stroke Test (PVST) meg lett |RESET elvégzése vagy PVST Ujrainditasa.

szakitva ill. nem volt indithato.

Figy. Nincs reakcié

A hajtdm(i nem mutat reakciot futasparancsra
a beallitott reakcioidén belll.

- Mozgast a kihajtason ellenérizni.
- Reakciéidd M0634 paramétert ellendrizni.

Figy. LWL

Optikai vett jel hibas (nincs vagy nem
elegendd Rx vételszint) vagy RS-485
formatumhiba.

Optikai kabeleket ellendrizni/javitani.

Figy. LWL budget

Figyelmeztetés: optikai rendszertartalék elérve
(kritikus, de még megengedett Rx vételszint).

Optikai kabeleket ellenérizni/javitani.

Figy. LWL csatlakozé

Figyelmeztetés optikai csatlakozas nincs.

Optikai csatlakozast raszerelni.

Nyomatékfigy. NYIT

Nyomatékfigyelmeztetés NYIT hatarérték
tullépve.

Figy. nyomaték NYITO iranyban M0768
paramétert ellendrizni, sziikség esetén Ujra
beallitani.

Nyomatékfigy. ZAR

Nyomatékfigyelmeztetés ZAR hatarérték
tullépve.

Figy. nyomaték ZARO M0769 paramétert
ellendrizni, szliikség esetén Ujra beallitani.

Tablazat 14: Hiba és kiesés

Kijelzés a kijelzon

Leiras/ok

Kijavitas

Konfiguracios hiba

Gyljtéuzenet 11: ]
Konfiguracios hiba TAV all fenn

A ¢ Részl. nyomoégombot nyomja meg az
egyedi Uzenetek megtekintéséhez.

Az egyedi lizenetek leirasahoz I. a kézikdnyvet
(Uzemeltetés és beallitas).

Konfig. hiba TAV

Gyujtéuzenet 22:
Konfiguracios hiba all fenn

A ¢ Részl. nyomoégombot nyomja meg az
egyedi Uzenetek megtekintéséhez.

Az egyedi Uzenetek leirdsahoz I. a kézikdnyvet
(Uzemeltetés és beallitas).

Belsé hiba

Gyljtélzenet 14:
Bels6 hiba

AUMA szerviz

A ¢ Részl. nyomoégombot nyomja meg az
egyedi Uzenetek megtekintéséhez.

Az egyedi lizenetek leirasahoz I. a kézikonyvet
(Uzemeltetés és beadllitas).
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Kijelzés a kijelzén Leiras/ok Kijavitas
Nyomatékhiba ZAR Nyomatékhiba ZAR iranyban A kovetkezd intézkedések egyikét
végrehajtani:

- Futédsparancs kiadasa NYIT iranyban.

- Valasztékapcsolot helyi kezelés (ORT)
alladsba tenni és a hibalizenetet a RESET
nyomogombbal tordini.

- Reset-parancsot a terepi buszon
végrehaijtani.

Nyomatékhiba NYIT

Nyomatékhiba NYIT iranyban

A kovetkezd intézkedések egyikét

végrehajtani:

. Futasparancs kiadasa ZAR iranyban.

- Valasztékapcsolot helyi kezelés (ORT)
alladsba tenni és a hibalizenetet a RESET
nyomogombbal téréini.

- Reset-parancsot a terepi buszon
végrehaijtani.

Fazishiba

- Haromfazisu csatlakozasnal és az
elektronika belsé 24 V DC ellatasnal: a 2.
fazis kimaradt.

- Haromfazisu vagy véltakozéaramu
csatlakozasnal és az elektronika belsé 24
V DC ellatasnal: az L1, L2 vagy L3 fazisok
egyike kimaradt.

Fazisokat ellenérizni/csatlakoztatni.

Hibas fazissorrend

Az L1, L2 és L3 klils6 vezeték csatlakozasok
hibas sorrendben vannak bekétve.
Csak haromfazisu haldzatra csatlakozasnal.

Az L1, L2 és L3 kiils6 vezeték csatlakozasok
sorrendjét két fazis felcserélésével korrigalni.

Halézatminbéség

A vezérlés a rossz halézatminéség miatt nem
tudja felismerni a fazissorrendet (az L1, L2 és

L3 kiils6 vezeték csatlakozasok sorrendjét) a|”

felligyeletre beallitott id6tartamon belil.

Halézati fesziiltséget ellenérizni.

Miikédésbe lépési id6 M0172 paramétert
ellenérizni, esetleg idétartamot novelni.

H&mérséklethiba

Motorvédelem mikddésbe Iépett.

- Leh(lést megvarni.

- Ha a hibalizenet a leh(ilés utan is tovabb
lathato:

- Valasztokapcsolot helyi kezelés (ORT)
allasba tenni és a hibatizenetet a
RESET nyomdégombbal tordini.

- Reset-parancsot a terepi buszon
végrehajtani.

- Biztositékokat ellen&rizni

N. reakcié hiba

A hajtom{ nem mutat reakciot futasparancsra
a bedllitott reakcididdn belll.

Mozgast a kihajtason ellendrizni.

Hengernyomas max.

Hidraulikahengerben a nyomas a beallitott
hatarérték folétt van.

Max hengernyomas M0692 paramétert
ellenérizni.

Tablazat 15: Nem kész TAV és mikédésellendrzés (gydijtdlizenet 04)

Kijelzés a kijelzon

Leiras/ok

Kijavitas

Hibas futasparancs

Gydjtéuzenet 13:

Lehetséges okok:

- tobb futasparancs (pl. egyidejlleg NYIT
és ZAR, vagy egyidejlleg NYIT és menj
ELOIRT-ra)

- van el6irt érték és a helyzetszabalyzé nem .

aktiv

- aterepi busznal: el6irt érték nagyobb
100,0 %

- Futasparancsokat ellendrizni (csak egy
futasparancsot kuldeni).

Paraméter Helyzetszabalyzo beallitasa:
Funkcio aktiv.

ElSirt érték ellenérzendé.

A ¢ Részl. nyomoégombot nyomja meg az
egyedi Uzenetek megtekintéséhez.

Az egyedi lizenetek leirasdhoz I. a kézikdnyvet
(Uzemeltetés és bedllitas).

Valasztokapcs. n. TAV

Valasztékapcsold nem all TAV allasban.

Tegye a valasztokapcsol6t TAV allasba.

58



SA07.2-SA 16.2/ SAR 07.2 — SAR 16.2 Vezérléegység: elektromechanikus

AC 01.2 Intrusive Modbus RTU Hibaelharitas

Kijelzés a kijelzén Leiras/ok Kijavitas

Szerviz aktiv Uzemeltetés szerviz interfészen (Bluetooth) |Szerviz szoftvert befe jezni.

és AUMA CDT szerviz szoftveren keresztiil.

Letiltva A hajtas a Letiltva izemmaddban van. <A helyi kezel6egység engedélyezése>
funkcio beallitadsanak és allapotanak
ellen6rzése.

VESZ allj aktiv A VESZ allj kapcsolé meg lett nyomva. A |- VESZ allj kapcsolo reteszelését oldani.

motorvezérlés (magneskapcsolok, tirisztorok) |
aramellatasa megszakadt.
VESZ miikddés aktiv VESZ tizemmod aktiv (VESZ jel kiildve). - VESZ-jel okat megallapitani.
A VESZ bemeneten 0 V van.

VESZ 4llj allapotot reset paranccsal térini.

- Kioldas forrasat ellendrizni.
- AVESZ bemenetre +24 V DC-t kapcsolni.

I/O interfész A hajtomi vezérlése az |/O interfészen at Bemenet I/O interfészt ellendrizni.
(parhuzamos) torténik
Kézikerék aktiv Kézi izem aktivalva. Motoriizemet inditani.
FailState terepi busz A terepi busz kapcsolat fennall, de nincs Master konfiguraciét ellendrizni.
hasznos adat atvitel a Master altal.
Helyi ALLJ Helyi ALLJ aktiv. ALLJ nyomégombot elengedni.
A helyi kezel6egység STOP nyomégombjat
mikodtették.
Interlock Interlock aktiv. Interlock jel ellenérzendé.
Interlock bypass A bypass funkcio reteszelve van. F& és bypass-szerelvény allapotait ellendrizni.
PVST aktiv A Partial Valve Stroke Test (PVST) aktiv. Megvarni, amig a PVST funkcié le nincs zarva.

10.3. Biztositékok

10.3.1. A hajtomiivezérlésben lévo biztositékok

Felhasznalt biztositékok

F1/F2 Tapegység primer biztositékok

G-biztositék F1/F2 AUMA cikkszam
Méret 6.3 x 32 mm

Iranyvalté magneskapcsolék 1AT;500V K002.277
fesziiltségellatas < 500 V

Iranyvalté magneskapcsoldk 2AFF; 690V K002.665
fesziltségellatas > 500 V

Tirisztorok 1,5 kW motorteljesitményig 1AT,; 500V K002.277
Tirisztorok 3.0 kW motorteljesitményig

Tirisztorok 5.5 kW motorteljesitményig

F3 Bels6 24V DC ellatas

G biztositék az IEC 60127-2/1ll szerint F3 AUMA cikkszam
Méret 5x20 mm

Feszlltségkimenet (halozati tapegység) = 24 V 20AT,; 250V K006.106
Fesziltségkimenet (halézati tApegység) =115V [|2.0AT; 250 V K006.106

F4 Bels6 24 V AC ellatas (115 V AC):
. kapcsolomi-tér fiités, iranyvalté magneskapcsolo vezérlése
- hidegvezet6 kioldd készulék
. 115 V AC-nal NYIT — ALLJ — ZAR vezérlsbemenetek is

G biztositék az IEC 60127-2/Ill szerint F4 AUMA cikkszam
Méret 5x20 mm
Feszlltségkimenet (halozati tapegység) = 24 V 1.25AT,; 250V K001.184
Fesziiltségkimenet (halézati tapegység) =115V  |— —
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F5 Biztositék rovidzarvédelemként a kilsé felhasznaldi 24V DC taplalashoz. (lasd a
kapcsolasi rajzot)

F1/F2 biztositékokat kicserélni

A VESZELY! Veszélyes fesziiltség!

Aramiités lehetséges.

- A kinyitas el6tt fesziltségmentesiteni kell.

1. Lazitsa meg a csavarokat [1] és vegye le a fedelet [2].

2. Biztonsagi tartot [3] csaprészbdl kihazni, biztonsagi fedelet kinyitni és a régi
biztositékokat Ujakra cserélni.

F3/F4 biztositékokat ellendrizni/kicserélni

1. Lazitsa meg a csavarokat [1] és vegye le a fedelet [2] a kapcsolomUi-vezérlés
hatoldalan.

A haldzati tapegységen mérépontok (forrszemek) talalhatdk, amelyeken at
ellenallasmérés (atmenet mérés) végezhetd el:

Ellendrzés: Mérépontok
F3 MTP5 — MTP6
F4 MTP7 — MTP8

2. A hibas biztositékok cseréjéhez a haldzati tapegységet [3] oldani és 6vatosan
kihtizni. (A biztositékok a halézati tapegység kartya beliltetési oldalan talalhatok).
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ERTESITES Vezetékek karosodasa beszorulas kovetkeztében!
Miikédési zavar lehetséges.

- A haldzati tapegységet dvatosan kell 6sszeszerelni, hogy a vezetékek ne
csipbdjenek be.

10.3.2. Motorvédelem (hémérsékletfigyelés)

Talhevilés és a hajtomiben nem megengedett nagy hdmérsékletekkel szembeni
védelem céljabdl hidegvezetdk vagy hékapcsoldk vannak beépitve a motor
tekercsébe. A motorvédelem azonnal leold, mihelyt a tekercs eléri a maximalisan
megengedett h6mérsékletet.

A hajtas megall, és a kdvetkez6 hibalizenetek jelennek meg:
- LED 3 (hémérséklethiba) vilagit a helyi kezel6egységen.
. Az allapotkijelzés S0007 hibat jelez. Részl. alatt jelenik meg a H6kapcsolé hiba.

A tovabbi Uzemelés elétt le kell hiiteni a motort. Ezutan a paraméterbeallitastél a
hibalizenet automatikus reset-je kdvetkezik, vagy nyugtazni kell a hibatizenetet.

A nyugtézas lehetséges:

. a Reset nyomégombbal a HELY valasztékapcsolé-allasban.
. vagy a reset-paranccsal a terepi buszon at.
Tovabbi informacié ehhez: |. a kézikdnyvet (Uzemeltetés és bedllitas).
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11.

|\ VIGYAZAT! |

Szerviz & Tamogatas

Karbantartas és javitas

Karosodas a szakszeriitlen karbantartas miatt!

- Akarbantartast és javitast csak olyan képzett szakszemélyzet végezheti, amelyet
arendszer telepit6je vagy a rendszer Gizemeltetdje arra felhatalmazott. Az ilyen
tevékenységek elvégzése ligyében javasoljuk, forduljon szerviziinkhéz.

- A karbantartasi és javitasi munkat csak akkor szabad elvégezni, amikor az
eszk6z Uzemen Kivul van.

Az AUMA széles kor(i szolgaltatasokat nyujt a szervizeléshez, pl. karbantartast és
javitast, és Ugyféloktatast is kinal. A cimek ebben a dokumentumban a <Cimek>
részben és az interneten (www.auma.com) talalhatok.

1.1.
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Megel6z6 intézkedések a karbantartashoz és a biztonsagos lizemeltetéshez

A kovetkez§ intézkedések sziikségesek a termék biztonsagos mikdédésének
garantalasahoz az Uzemeltetés soran:

6 honappal az iizembe vétel utan, azutan évente

- Szemrevételezés végrehajtasa:
kabelbevezetések, tdmszelencék, zarodugok stb. rogzitésének és tomitésének
ellenérzése.

Nyomatékok gyartéi adatok szerint betartandék.

- Roégzitéecsavarok meghuzasat hajtomi és szerelvény/fokozomii kdzott ellendrizni.
Amennyiben szikséges, huzza utana 6ket a <Szerelés> szakaszban a
csavarokra megadott nyomatékokkal.

- Ritka mlkodtetésnél: prébamenet végrehajtasa.

. A csatlakoz6 formaju eszk6zoknél: zsirpréssel litiumszappant, EP tébbceéld,
asvanyolaj-alapu zsirt a zsirzégombnal bepréselni.

. A szerelvény orsojanak kenését kilon kell elvégezni.

Kép 62: "A" csatlakozéforma

(1]

e

[11  "A" csatlakozoforma
[21 Zsirz6gomb

Tablazat 16: Zsirmennyiségek a csapagy ,A” csatlakozéformahoz

Csatlakoz6 A 07.2 A10.2 A14.2 A 16.2
forma
Mennyiség [g] V) |1,5 2 3 5

1)  r=0,9 kg/dm? sirliségi zsirhoz

IP68 védelmi fokozatnal

Elarasztas utan:

- Hajtdmu ellenérzendd.

. Viz behatoldsa esetén keresse meg és szintesse meg a tdmitetlen helyeket,
szakszer(ien szaritsa meg az eszkdzt, majd ellenérizze az lzemképességét.
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11.2. Karbantartas

Kenés - A hajtomi gyarilag fel van téltve zsirral.

. A zsircsere a karbantartas keretében torténik
- Szabalyoz6 Gizemben altalaban 4 — 6 év utan.

- Gyakoribb miikddés (vezérl6 lizem) esetén altalaban 6 — 8 év elteltével.
- Ritkabb mikodés (vezérld Gzem) esetén altalaban 10 — 12 év elteltével.

. A zsircsere esetén javasoljuk a tdmit6éelemek cseréjét is.
. Az Gzemeltetés soran a hajtomitér kiegészité kenése nem sziikséges.

11.3. Artalmatlanitas és Gjrahasznositas

Eszkodzeink rendkivil hosszu élettartamu termékek. Ennek ellenére ezeknél is

bekovetkezik az az idd, amikor ki kell cserélni 6ket. Az eszk6z6k modularis

felépitésiiek, és ennek kdszénhetden kdnnyen szétvalaszthatok és csoportosithatdk

a koévetkez6 anyagcsoportok szerint:

. elektronikus hulladék

. kilénb6z6 fémek

- mianyagok

. zsirok és olajok

Altalanosan érvényes:

. A zsirok és olajok altalaban vizeket veszélyeztetd anyagok, amelyeknek nem
szabad kijutniuk a kérnyezetbe.

- Gondoskodni kell a szétszerelt anyagok szabalyozott keretek k6zotti
artalmatlanitasardl, ill. az anyagaik szerint szétvalogatott ujrahasznositasarol.

. Be kell tartani az artalmatlanitasra vonatkozé nemzeti el6irasokat.
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12.

Informacio

Miszaki adatok

A kodvetkez§ tdbldzatokban a standard kivitel mellett opcidk is meg vannak adva. A
pontos leirds a megrendeléshez tartozé miszaki adatlapon talalhaté. A
megrendeléshez tartozé miiszaki adatlap az internetrdl a http://www.auma.com
cimen tdlthetd le német és angol nyelven (komissiészam megadasa szikséges).

12.1.

Hajtomii felszereltség és funkciok

Uzemmod?

Standard:

SA: S2 - 15 perc révid idejl tzem
SAR: S4 - 25 % szakaszos lizem
Opciodk:

SA: S2 - 30 perc révid idejl tizem
SAR: S4 - 50 % szakaszos lUzem
SAR: S5 - 25% szakaszos lizem

Nyomatéktartomany

Lasd a hajtomi tipustablajat

Fordulatszam

Lasd a hajtomi tipustablajat

Motor

Standard: Haromfazisu aszinkron motor, IM B9 kivitel az IEC 60034 szerint

Motorfesziiltség és frekvencia

Lasd a motor tipustablajat

Szigetel6anyag-osztaly

Standard: F, trépusallé
Opcid: H, tropusallé

Motorvédelem

Standard: Hékapcsol6 (NC)
Opcid: Hidegvezetd (PTC a DIN 44082 szerint)

Onzaras

Onzaro: fordulatszamok 90 1/min-ig (50 Hz), 108 1/min-ig (60 Hz)

NEM 6nzaré: fordulatszamok 125 1/min-ig (50 Hz), 150 1/min-ig (60 Hz)

A hajtomiivek 6nzaréak, ha nyomatékbehatassal a kihajtason a szerelvény éllasa a nyugalmi
helyzetbdl nem modosithato.

Utkapcsolas

Szamlalémiives kapcsoldmii a NYITVA és a ZARVA véghelyzetekhez

fordulat/hub: 2 ... 500 (standard) vagy 2 ... 5 000 (opcio)

Standard:

egyszeres kapcsoldk (1 NC és 1 NO; galvanikusan nem levalasztva) véghelyzetenként
Opciok:

tandemkapcsoldk (2 NC és 2 NO) véghelyzetenként, galvanikusan szétvalasztott kapcsolok

harmas kapcsoldk (3 NC és 3 NO) véghelyzetenként, galvanikusan szétvalasztott
kapcsolok

kdztes helyzet kapcsolé (DUO-utkapcsolas), tetsz6legesen éllithaté

Nyomatékkapcsolas

folyamatosan allithaté nyomatékkapcsolas NYITO és ZARO iranyokban

Standard:

Egyszeres kapcsolok (1 NC és 1 NO) iranyonként, galvanikusan nem levalasztva
Opcid:

Tandemkapcsoldk (2 NC és 2 NO) iranyonként, galvanikusan szétvalasztott kapcsolok

Helyzetvisszajelzés, analdg
(opciok)

potenciométer vagy 0/4 — 20 mA (RWG)

Mechanikus helyzetjelz (opcid)

Folyamatos kijelzés, beallithat helyzetjelzé tarcsa NYITVA és ZARVA szimbdlumokkal

Fltés a kapcsolomd terében

Standard: ellenallasfiités 5 W, 24 V AC (bels6 taplalas)

Motorfiités (opcio)

Fesziltségek: 110 — 120 V AC, 220 — 240 V AC vagy 400 V AC (kulsé ellatas)
Teljesitmény a kiviteltél figgéen 12,5 - 25 W

Kézi lizem

Kézi kerék a beallitashoz és a vészhelyzetbeli miikédtetéshez, elektromos tizemben all.
Opcid: Zarhatd kézi kerék

Csatlakozas a vezérléshez

AUMA kérdugés csatlakozé csavaros csatlakozassal

Szerelvénybekotés

Standard: B1 az EN ISO 5210 szerint

Opciodk:

A, B2, B3, B4 az EN ISO 5210 szerint

A, B, D, E a DIN 3210 szerint

C a DIN 3338 szerint

Specidlis csatlakozéformak: AF, B3D, ED, DD, IB1, IB3
A orsoékenéssel

Szenzorik

Kézi izem jelzése (opcid)

|Kézi Uzem jelzés aktiv/nem aktiv kapcsolon at (1 valtdérintkezd)
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1) 40 °C koérnyezeti hdmérsékletre vonatkoztatva és atlagos terhelés mellett a kiilén miszaki adatok szerinti futasi nyomatékkal ill.
szabalyozott nyomatékkal Az izemmad tullépése nem megengedett

Ut- és nyomatékkapcsolok miiszaki adatai

Mechanikai élettartam 2 x 10° kapcsolas
Eziist6zott érintkezok:
U min. 30 VAC/DC
U max. 250 V AC/DC
I min. 20 mA
| max. valtakozéaram 5 A 250 V-on (ohmos terhelés)
3 A 250 V-on (induktiv terhelés, cos phi = 0,6)
| max. egyenaram 0,4 A 250 V-on (ohmos terhelés)

0.03 A 250 V-on (induktiv terhelés, L/R = 3 us)
7 A 30 V-on (ohmos terhelés)
5 A 30 V-on (induktiv terhelés, L/R = 3 ps)

Aranyozott érintkezok:

U min. 5V

U max. 30V

| min. 4 mA

| max. 400 mA

A villog6 kapcsol6 miiszaki adatai

Mechanikai élettartam 10’ kapcsolas
Eziist6zott érintkezok:
U min. 10 VAC/DC
U max. 250 V AC/DC
| max. valtakozéaram 3 A 250 V-on (ohmos terhelés)
2 A 250 V-on (induktiv terhelés, cos phi ~ 0,8)
| max. egyenaram 0.25 A 250 V-on (ohmos terhelés)

A kapcsolé6 kézikerekes aktivalas miiszaki adatai

Mechanikai élettartam 10° kapcsolas

Eziist6zott érintkezok:

U min. 12V DC

U max. 250V AC

| max. valtakozdéaram 3 A 250 V-on (induktiv terhelés, cos phi = 0.8)
| max. egyenaram 3 A 12 V-on (ohmos terhelés)
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12.2.

Hajtomii vezérlés felszereltség és funkciok

Tapellatas
Halbzati frekvencia

A halozati fesziltség és a haldzati frekvencia a vezérlésen és a motoron lévé tipustablakon
lathaté

A halozati fesziltség megengedett ingadozasa: +10 %

A halézati frekvencia megengedett ingadozasa: £5 %

Opcid: a haldzati feszlltség megengedett ingadozasa: +30 %

Az elektronika kils6 tapellatasa
(opcio)

24V DC +20 % / =15 %,

Aramfelvétel: alapkivitel kb. 250 mA, opciokkal 500 mA-ig

A kils6 feszlltségellatasnak megerésitett szigeteléssel kell rendelkeznie a halozati
feszliltséggel szemben az IEC 61010-1 szerint és csak egy 150 VA-re korlatozott aramkorbdl
taplalhaté az IEC 61010-1 szerint.

Aramfelvétel

A vezérlés aramfelvétele a halozati fesziltség figgvényében:
a halozati feszlltség megengedett ingadozasanal: +10 %
- 100-120 V AC = max. 740 mA

- 208-240 V AC = max. 400 mA
- 380-500 V AC = max. 250 mA
- 515-690 V AC = max. 200 mA

a haldzati fesziltség megengedett ingadozasanal: +30 %
- 100-120 V AC = max. 1.200 mA

- 208-240 V AC = max. 750 mA
- 380-500 V AC = max. 400 mA
- 515-690 V AC = max. 400 mA
Motor aramfelvétele: lasd a motor tipustablajat

Tulfesziiltség-kategoria

Kategoria Ill az IEC 60364-4—-443 szerint

Névleges teljesitmény

A vezérlés a motor névleges teljesitményére van méretezve, lasd a motor tipustablajat

Teljesitményrész') 2)

Standard:

Iranyvalté magneskapcsolok (mechanikusan és elektronikusan reteszelve) az AUMA A1

teljesitményosztalyhoz

Opciok:

- Iranyvalté magneskapcsoldk (mechanikusan és elektronikusan reteszelve) az AUMA A2
teljesitményosztalyhoz

- Tirisztoros iranyvalté egység halézati feszultségekre 500 V AC-ig (szabalyzd hajtasokhoz
ajanlott) B1, B2 és B3 AUMA teljesitményosztalyra

Vezérlés

Modbus RTU-interfészen at

Terepi busz interfész kiegészit
bemenetekkel (opciok)

- szabadon kioszthato kiegészité bemenetek:
- 4 digitalis bemenet
- 2 analég bemenet 0/4 — 20 mA
- A jelzésatvitel a terepi busz interfészen at torténik

- Kiegészité bemenetek fix kiosztassal:
- 6 digitélis bemenet:
- NYIT, ALLJ, ZAR, VESZ vezérlébemenetek
- 1/Ointerfész a vezérlés jellegének megvalasztasara (terepi busz vagy kiegészité
bemenetek)
- MODE a vezérl6 lizem és a szabalyozasi lizem kozotti valasztashoz
- Analég bemenet 0/4 — 20 mA a helyzet-alapjelhez (helyzetszabalyozd)

Fesziltség- és aramértékek a
vezérld bemenetek szamarad)

Standard:

24V DC, aramfelvétel: kb. 10 mA bemenetenként
Opciok:

48 V DC, aramfelvétel: kb. 7 mA bemenetenként
60 V DC, aramfelvétel: kb. 9 mA bemenetenként
110 V DC, aramfelvétel: kb. 8 mA bemenetenként
115 V DC, aramfelvétel: kb. 15 mA bemenetenként
115V AC, aramfelvétel: kb. 15 mA bemenetenként
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Allapotjelzések Standard:

Modbus RTU-interfészen at

Opcidk:

kiegészitd, programozhato jelz8relé (csak opcionalis kiegészité bemenetekkel lehetséges):
- 6 programozhato jelzérelé:

- 5 potencialmentes zardérintkezd kdzos ponttal, max. 250 V AC, 1 A (ohmos terhelés)
Alapkiosztas: NYITVA véghelyzet, ZARVA véghelyzet, valasztdkapcsols TAV,
nyomatékhiba ZARVA, nyomatékhiba NYITVA

- 1 potencialmentes valtéérintkezd max. 250 V AC, 5 A (ohmos terhelés)
Alapkiosztas: gyUjté hibalizenet (nyomatékhiba, faziskiesés, motorvédelem miikddésbe
Iépett)

- 6 programozhato jelzérelé:
- 5 potencialmentes valtdérintkez6 k6zds ponttal, max. 250 V AC, 1 A (ohmos terhelés)
- 1 potencialmentes valtéérintkezé max. 250 V AC, 5 A (ohmos terhelés)

- 6 programozhato jelzérelé:
- 6 potencialmentes valtéérintkezé k6zos pont nélkiil, relénként max. 250 V AC, 5 A
(ohmos terhelés)

Helyzet-visszajelzés Standard:

Modbus RTU-interfészen at

Opcid

Galvanikusan levalasztott analég kimenet E2 = 0/4 — 20 mA (max. terhelés 500 Q), csak
jelzérelével kapcsolatban lehetséges

Feszlltségkimenet Standard:

24V DC segédfesziiltség, max. 100 mA a vezérlbbemenetek ellatasahoz, galvanikusan
levalasztott a belsé tapellatastol

Opcio:

115 V AC segédfeszilltség, max. 30 mA a vezérlébemenetek ellatasahoz?), galvanikusan
levalasztott a belsé tapellatastol

Redundancia (opcio) Redundéans vonaltopoldgia univerzalis redundans viselkedéssel az AUMA redundancia | ill.
Il szerint

Redundans gyliris topoldgia a SIMA Master Station-nel kapcsolatban

- Hajtomivek max. szdma vezérléssel redundans gyirlinként: 247 db

- Max. lehetséges vonalhossz a hajtémlvek kozott vezérléssel, jarulékos kulsé repeater
nélkil: 1 200 m

- Max. lehetséges teljes hossz redundans gydrinként: kb. 290 km
- Redundans gylri automatikus Gzembe helyezése a SIMA Master Station segitségével

Opt. kabel bekdtés (opcid) - Dugasztipusok: ST ill. SC dugasz
- Optikai kabelek
- Multimode: 62,5(50)/125 ym, hatétavolsag kb. 2,5 km (max. 2,0 dB/km)
- Singlemode: 9(50)/125 pym, hatotavolsag kb. 15 km (max. 0,4 dB/km)
- Topolégiak: vonal, csillag és redundans gy(iri (egycsatornas Modbus RTU-interfésszel)
- Adatatviteli sebesség: max. 115,2 kbit/s
- Optikai budget:
- Multimode: 13 dB
- Singlemode: 17 dB

- Hulldmhossz: 1 310 mm

- Opt. csatoldé EKS-rél iranyitastechn. szikséges, beszerzési forras: AUMA ill. www.eks-
engel.com
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Helyi kezel6egység

Standard: )
- HELYI - KI - TAV valasztokapcsolé (lakatolhaté mindharom allasban)

- NYIT, ALLJ, ZAR, RESET nyomégombok
- 6 jelzéfény:

- Véghelyzet és futasjelz6 ZAR (sarga), nyomatékhiba ZAR (piros), motorvédelem
bekapcsolt (piros), nyomatékhiba NYIT (piros), véghelyzet és futasjelzd NYIT (z6ld),
Bluetooth (kék)

- grafikus LCD-kijelz6, hattérvilagitassal
Opciok:
- Specialis szinek az 5 jelz6fénynek:

- Véghelyzet ZAR (z6ld), nyomatékhiba ZAR (kék), nyomatékhiba NYIT (sarga),

motorvédelem bekapcsolt (fehér), véghelyzet NYIT (piros)

Bluetooth
Kommunikacids interfész

Bluetooth Class Il Chip, Version 2.0, hatétavolsag max. 10 m ipari kérnyezetben. Tamogatja
a Bluetooth-Profil SPP-t (Serial Port Profile).

Paraméterezd program:

AUMA CDT, Gizembe helyez6 és diagnosztikai szoftver Windows-alapu PC, PDA és
smartphone készllékhez

Alkalmazasi funkciok

Standard:
- kikapcsolasi mod beallithatéd
- Gt- vagy nyomatékfiiggd a NYITVA és ZARVA véghelyzetek szdmara

- indulasnal athidalas, beallithaté 5 masodpercig (nincs nyomatékfigyelés az indulasi idé
alatt)

- léptetés kezdete / vége / futas és sziinetidd (1 ... 1.800 s) a NYIT/ZAR iranytdl fiiggetiendil
beallithatd

- 8 tetszbleges koztes helyzet 0 és 100% kdzdtt, reakcio és jelzésmaod paraméterezhetd

- Helyzetszabalyozé
- Helyzet alapjel terepi busz interfészen at
- Holtsav automatikus illesztése (adaptiv viselkedés valaszthato)
- Atkapcsolas vezérld iizem (NYIT - ZAR) és szabalyozasi lizem kdz6tt terepi busz
interfészen at

Biztonsagi funkcidk
(Opciok)

. VESZ futas, programozhaté viselkedés
- Digitélis bemenet low aktiv, reakcié valaszthaté: Stop, menet ZAR véghelyzetbe,
menet NYIT véghelyzetbe, menet koztes helyzetbe
- Nyomatékfigyelés VESZ-futasnal athidalhato
- Hévédelem VESZ-futasnal athidalhaté (csak hékapcsoldkkal ellatott hajtdmii esetén,
hidegvezetével nem)
- Ahelyi kezeldegység engedélyezése a terepi busz interfészen at térténik. igy a hajtém
kezelésének engedélyezése vagy tiltasa a helyi kezel6egység nyomégombjaival végezhetd
- Helyi Allj
- A hajtém{ a valasztdkapcsolé TAV allasaban a helyi kezel6egység Allj
nyomogombjaval leallithatd. Gyarilag ez nincs aktivalva.
- VESZ Allj gomb (reteszelédd), megszakitja a valasztokapcsold allasatol fliggetleniil az
elektromos Uzemet

- Interlock, a NYIT ill. ZAR futdsparancsok engedélyezése a terepi busz interfészen &t

Fellgyeleti funkciok

Standard:
- Szerelvény tulterhelésvédelme (bedllithato), lekapcsolashoz vezet és hibalizenetet general

- A motorh6mérséklet figyelése (termofigyelés), lekapcsolashoz vezet és hibalizenetet
general

- Afités felligyelete a hajtdomiiben, figyelmeztet6 tizenetet general

- A megengedett bekapcsolasi tartam és kapcsolasi gyakorisag feliigyelete (beallithato),
figyelmeztet6 Gzenetet general

- Mukoédési idéfigyelés (beallithato), figyelmeztetd lGzenetet general
- Faziskimaradas figyelése, lekapcsolashoz vezet és hibalizenetet general
- Automatikus forgasirany-korrekcio hibas fazissorrendnél (harom fazis)
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Diagnosztikai funkciok - Elektronikus eszkdz-adatlap rendelési és termékadatokkal

- Uzemi adat gy(ijtés: egy-egy tordlhetd szamlalo és élettartam-szamlalo a kévetkezékhoz:
- motor futasid®, kapcsolasi jatékok, nyomatékfiiggé kikapcsolasok ZAR véghelyzetbe,
Utfliggé kikapcsolasok ZAR véghelyzetbe, nyomatékfiiggé kikapcsolasok NYIT
véghelyzetbe, Gtfiiggd kikapcsolasok NYIT véghelyzetbe, nyomatékhiba ZAR,
nyomatékhiba NYIT, motorvédd kikapcsolasok

- |d6bélyegzett eseményprotokoll beallitasi, izemi és hibaelézményekkel:
- Allapotjelek a NE 107 NAMUR ajanlas szerint: "kiesés", "miikddésellenérzés",
"specifikacion kivil", "karbantartasi igény"
- Nyomatékgorbék
- 3 nyomatékgorbe (nyomaték-ut-gérbe) a nyitd és zaré iranyra kilén tarolhaté. A tarolt
nyomatékgorbék a kijelz6n megjelenitheték.

Elektromos bekétés Standard:

AUMA koérdugds csatlakozé (S) csavaros csatlakozassal és M-menettel
Opciodk:

- Pg-menet, NPT-menet, G-menet, specialis menet

- Vezérléérintkez6k arany feltéttel (aljzatok és dugaszok)

- Tartokeret a kihuzott dugods csatlakoz6 falra régzitéséhez

- Védéfedél a csatlakozo térhez (kihuzott csatlakozonal)

Tulfeszlltségvédelem (opcid) |A hajtomi- és vezérlSelektronika védelme a terepi busz vezetékein fellépé max. 4 kV
tulfesziiltségekkel szemben

Kapcsolasi rajz L. a tipustablat

1) Az iranyvalté magneskapcsolok 2 millio kapcsolasi jaték élettartamra késziilnek.

2) Az AUMA teljesitményosztalyok hozzarendelését lasd. Elektromos adatok a hajtomihéz
3) Az Osszes bemeneti jelet azonos potenciallal kell taplaini.

4)  Nem lehetséges hidegvezet6 kioldo készulékkel

12.3. Modbus interfész

A Modbus interfész beallitasai/programozasa
A Modbus interfész beallitasa |Az atviteli sebesség, paritas és a Modbus cim beallitasa az AUMATIC kijelz6jén at torténik

A terepi busz interfész parancsai és lizenetei

Kimenet folyamatleképezés NYIT, ALLJ, ZAR, allas alapjel, RESET, VESZ futasparancs, helyi kezel6egység
(vezérléparancsok) engedélyezése, Interlock NYIT/ZAR

Bemenet folyamatleképezés |- NYITVA, ZARVA véghelyzet
(visszajelzések)

- Allas tényleges jel

- Nyomaték tényleges jel")

. Valasztékapcsolé HELYI/TAVOLI allasban

- Futasjelz6 (iranyfiggben)

- Nyomatékkapcsold NYIT, ZAR

- Utkapcsolé NYIT, ZAR

- Manualis mikodtetés kézi kerékkel vagy helyi kezel6egységgel
- 2 analdg és 4 digitalis tgyfélbemenet

Bemenet folyamatleképezés |. Motorvédelem bekapcsolt
(hibalizenetek)

- A nyomatékkapcsol6 a véghelyzet elérése el6tt miikddésbe lépett
- Fazis kimaradasa
- Analdg lgyfélbemenetek meghibasodasa

Viselkedés a kommunikacio A hajtémi reakcidja paraméterezhetd.
zavara esetén - megallas az aktualis pozicidban

- menet a NYITVA vagy ZARVA véghelyzetbe
- menet tetszdleges kdztes helyzetbe

- legutébb fogadott futasparancs végrehajtasa
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1)

Magneses ut- és nyomatékjeladét (MWG) igényel a hajtomiiben

Terepi busz interfész altalanos adatai

Kommunikacios protokoll

Modbus RTU az IEC 61158 és IEC 61784 szerint

Halézattopologia

- Vonali (busz) struktura A repeaterekkel fa halézati struktirak is megvaldsithatok.

- Az eszkOzOk visszahatasmentes csatlakoztatasa és bontasa folyamatos Gizemben
lehetséges.

Atviteli médium

huzalozott, arnyékolt rézvezeték az IEC 61158 szerint

Terepi busz interfész

EIA-485 (RS485)

Atviteli sebesség/vonalhossz

. Atviteli sebesség 9,6 — 115,2 kBit/s
- Maximalis kabelhossz (szegmenshossz ill. két hajtas k6z6tt) repeater nélkiil: 1 200 m

- Lehetséges kabelhosszak:
- vonal-topoldgia repeaterrel esetén: kb. 10 km (teljes halozati kabelhossz)
- gylri-topologia esetén: kb. 290 km (redundans gydr()

Eszkoztipusok

Modbus-Slave, pl. eszkd6zok digitalis és/vagy analdg be- és kimenetekkel, pl. aktorok,
érzékelbk

Eszk6zOk szama

32 eszk6z minden szegmensben repeater nélkul, repeaterrel bévithetd 247-ig

Buszhozzaférés

Polling-eljaras a Master és a Slaves koz6tt (Query-Response)

Tamogatott funkciok terepi busz

01 Read Coil Status

02 Read Input Status

03 Read Holding Registers

04 Read Input Registers

05 Force Single Coil

15 (OFHex) Force Multiple Coils
06 Preset Single Register

16 (10Hex) Preset Multiple Registers
17 (11Hex) Report Slave ID

08 Diagnostics:

- 00 00 Loopback

- 00 10 (0OAHex) Clear Counters and Diagnostic Register
- 00 11 (OBHex) Return Bus Message Count

- 00 12 (0CHex) Return Bus Communication Error Count
- 00 13 (ODHex) Return Bus Exception Error Count

- 00 14 (OEHex) Return Slave Message Count

- 00 15 (OFHex) Return Slave No Response Count

- 00 16 (10Hex) Return Slave NAK Count

- 0017 (11Hex) Return Slave Busy Count

- 00 18 (12Hex) Return Character Overrun Count

12.4.

Alkalmazasi feltételek

Hasznalat

Hasznalat bels6 helyiségekben és kiilsé teriileten megengedett

Beépitési helyzet

tetszéleges

Védettség az EN 60529 szerint

Standard: IP68 AUMA haromfazisi motorral/valtakozéarama motorral
Az IP68 védettség az AUMA meghatarozasa szerint a kovetkez6 kovetelményeket teljesiti:
- Vizmélység: max. 8 m vizoszlop

- Vizzel val6 elarasztas id6tartama max. 96 6ra
- Elarasztas kézben maximum 10 kapcsolas

- Elarasztas alatt a szabalyozé izem nem hasznalhaté
A pontos kivitelrél I. a hajtomii/vezérlés tipustablat

Korréziovédelem
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Standard:

- KS: ipari létesitményekben, kis kdrnyezeti terhelési vizmivekben vagy erémivekben
valé telepitésre, valamint alkalmankénti vagy folyamatos terhelésii, mérsékelt karosanyag-
koncentracidju kdrnyezetben (pl. szennyviztisztitdkban, vegyipari izemekben) vald
telepitésre alkalmas

Opciok:

- KX:er6sen terhelt, nagy légnedvességu és er6s kdrosanyag-koncentraciéju kdrnyezetben
valé telepitésre alkalmas
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Feallitasi magassag Standard: < 2 000 m tengerszint felett
Opcid: > 2 000 m tengerszint felett, gyartoval egyeztetés sziikséges
Paratartalom max 100% relativ paratartalom a teljes megengdett hémérséklettartomanyban
Szennyez6dés foka szennyezddési fok 4 (zart allapotban) az EN 50178 szerint
Fedo6festék Standard: festés poliuretan-bazison (porlakk)
Szin Standard: AUMA ezistszirke (RAL 7037-hez hasonld)
Kérnyezeti h6mérséklet Standard:

- Vezérlé Gzem: —25 °C és +70 °C kozott

- Szabalyozasi izem: —25 °C ... +60 °C

A pontos kivitelrdl |. a hajtémi/vezérlés tipustablat

Rezgésallésag az IEC 60068-2-|1 g, 10 ... 200 Hz tartomanyban

6 szerint A berendezés inditasakor, ill. zavarai esetén fellép6 rezgésekkel és vibraciokkal szemben
jelent ellenallésagot. Ez nem jelent tartos ellenalldsagot. Nem érvényes fokozomives
kombinaciokra.

Elettartam Az AUMA forgatéhajtomiivek teljesitik, ill. tulteljesitik az EN 15714-2 élettartam-kovetelményeit.
Részletes informaciot kérésre adunk.
Suly L. a kiilon miiszaki adatokat

12.5. Tartozék

Fali tarto") Az AUMATIC régzitése a hajtomitdl kildn valasztva, beleértve egy dugos csatlakozot.
Csatlakozdvezeték kiilon kérésre. Magas kérnyezeti hdmérsékletek, nehéz hozzaférhetéség
vagy erds rezgésekkel jaré tzem esetén ajanlott.

Paraméterez6 program PC-hez| AUMA CDT

1) A hajtomi és az AUMATIC kozotti vezeték hossza legfeljebb 100 m lehet. Potenciométerrel szerelt hajtdémi esetén nem alkalmas.
Potenciométer helyett RWG-vel kell hasznalni.

12.6. Egyebek

EU iranyelvek - Elektromagneses kompatibilitas (EMC): (2004/108/EK)
- Kisfesziltségli berendezések iranyelv: (2006/95/EK)
- Gépek iranyelv: (2006/42/EK)
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Alkatrészjegyzék
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Informacié: Minden alkatrészrendeléskor kérjiik a berendezés tipusanak és a megbizasi szamunknak a megadasat
(lasd a tipustablat). Csak eredeti AUMA pétalkatrészeket szabad alkalmazni. Mas alkatrészek hasznalata a
garancia elvesztéséhez, valamint a szavatossagi igényekbdl valo kizarashoz vezet. A pétalkatrészek abrazolasukat
illetéen eltérhetnek a szallitott alkatrészektél.

Sz. Megnevezés Cikk Sz. Megnevezés Cikk
001.0 |Haz Egység 539.0 |Zarocsavar Egység
002.0 |Csapagyfedél Egység 542.0 |Kézi kerék alakos fogantyuval Egység
003.0 |Ureges tengely csigakerékkel Egység 549.0 |B1/B3/B4/C csatlakozéforma Egység
005.0 |Hajtétengely Egység 549.1 |B1/B3/B4/C kihajté hively
005.1 |Motorkuplung meghajté tengely 553.0 |Mechanikus helyzetjelz6 Egység
005.3 |Kézi kuplung 554.0 |Csatlakozé hiivelyes rész motor Egység
kabelkoteggel
009.0 |Bolygom, kézi kerék oldal Egység 556.0 |Potenciométer a helyzetjelz6h6z Egység
017.0 |Tapogatokar Egység 556.1 |Potenciométer csuszdékuplung nélkil |Egység
018.0 |Fogasiv 557.0 |Fltés Egység
019.0 |Koronakerék 558.0 |Villogod kapcsold csapos érintkezékkel |Egység
(impulzusado tarcsa és szig. lemez
nélkil)

022.0 |Il. kuplung nyomatékkapcsolashoz Egység 559.0-1 | Vezérl6egység a nyomatékmérd egység |Egység
mérd&fejeivel és kapcsolokkal
023.0 |Utkapcsol6 egység, kihajté kerék Egység 559.0-2 | Vezérlbegység magneses ut- és Egység
nyomatékjeladéval (MWG), Non-
Intrusive kivitelhez, beépitett AUMATIC
vezérléssel egyuitt

024.0 |Hajtott kerék utkapcsolé egységhez Egység 560.0-1 |Kapcsolécsomag NYITO iranyhoz Egység
025.0 |Biztosit6 lemez Egység 560.0-2 |Kapcsolécsomag ZARO iranyhoz Egység
058.0 |Foldel6 vezeték kabelkoteg (szeg) Egység 560.1 |Ut/nyomaték kapcsold Egység
070.0 |Motor (VD motor 079.0 tétellel egyitt) |Egység 560.2 |Kapcsoléegység
079.0 |Bolygom, motor oldal (SA/SAR 07.2 —|Egység 566.0 |RWG helyzetjelzd Egység
16.2 a VD motornal)
155.0 |Leosztd attétel Egység 566.1 |Potenciométer RWG-hez csuszé Egység
kuplung nélkul
500.0 |[Kapcsoldmi tér fedél Egység 566.2 |RWG-kartya Egység
501.0 |Csatlakozd hivelyes rész (teljes Egység 566.3 |RWG-vezetékek Egység
belltetéssel)
502.0 |Csatlakozé csapos rész, csapos Egység 567.1 |Csusz6 kuplung Egység
érintkez6k nélkul potenciométerhez/RWG-hez
503.0 |Csatlakozo hively - vezérlés Egység 568.1 |Tengelyvédd csé (zarosapka nélkil)
504.0 |Csatlakozé hiively - motor Egység 568.2 |Tengelyvéd6 csé zardsapka
505.0 |Csatlakozé csap - vezérlés Egység 568.3 |V-tdmités
506.0 |Csatlakozé csap - motor Egység 574.1 |Tengelytomitd gydrd, A csatlakozéforma,
ISO karimahoz
507.0 |Csatlakozé fedél Egység 575.1 |A menetes persely
511.0 |Menetes dugd Egység 583.0 |Motorkuplung motoroldalon Egység
514.0 |,A” csatlakozoforma (menetes persely |Egység 583.1 |Csap motorkuplunghoz
nélkdl)
514.1 |Axialis tlcsapagy Egység 584.0 |Tartérugdé motorkuplunghoz Egység
516.0 |D csatlakozoforma S1 Tomitékészlet, kicsi Készlet
535.1 |Biztosito gydir( S2 Tomitékészlet, nagy Készlet
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13.2. AUMATIC AC 01.2 hajtomiivezériés AUMA dugos korcsatlakozoval (SD-busz)

500.0
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Informacié: Minden alkatrészrendeléskor kérjiik a berendezés tipusanak és a megbizasi szamunknak a megadasat
(lasd a tipustablat). Csak eredeti AUMA pétalkatrészeket szabad alkalmazni. Mas alkatrészek hasznalata a
garancia elvesztéséhez, valamint a szavatossagi igényekbdl valo kizarashoz vezet. A pétalkatrészek abrazolasukat
illetéen eltérhetnek a szallitott alkatrészektél.

Sz. Megnevezés Cikk
001.0 |Haz Egység
002.0 |Helyi kezel6egység Egység
002.3 |Helyi kezel6panel kartya Egység
002.4 |Kljelz6takard Egység
006.0 |Halbzati rész Egység
008.1-2 | Terepi busz kartya Egység
009.0 |Logikai kartya Egység
011.1  |Jelfogo-kartya Egység
012.0 |Opcids kartya Egység
050.1 |Busz-csatlakozdlap

500.0 |Fedél Egység
501.0 |Csatlakoz6 hivelyes rész (teljes bediltetéssel) Egység
502.0 |Csatlakoz6 csapos rész, csapos érintkezék nélkdl Egység
503.0 |[Csatlakozé hiively - vezérlés Egység
504.0 |Csatlakozé hiively - motor Egység
505.0 |Csatlakozé csap - vezérlés Egység
506.0 |Csatlakozé csap - motor Egység
507.0 |Elektromos bekétés csatlakozolap nélkili buszhoz (050.1) Egység
507.1 |Keret Egység
508.0 |Teljesitményrész Egység
509.1 |Lakat

510.0 |Biztositokészlet Készlet
S Tomitéskészlet Készlet
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14. Tanusitvanyok

14.1. Beszerelési nyilatkozat és EK megfeleléségi nyilatkozat

AUMA Riester GmbH & Co. KG Tel +48 7631 608-0 ®
Aumastr. 1 Fax +48 7631 808-1250 a u m a
79379 Miltheim, Germany Riester@auma.com

Solutions for a world in motion

wWww.auma.com

Original Declaration of Incorporation of Partly Completed Machinery
(EC Directive 2006/42/EC) and EC Declaration of Conformity in compliance with the
Directives on EMC and Low Voltage

for electric AUMA Actuators of the type ranges

Multi-turn actuators SA07.2-SA 16.2 and SAR 07.2 - SAR 16.2
Part-turn actuators SQ05.2-SQ 14.2 and SQR 05.2 - SQR 14.2

in versions AUMA NORM, AUMA SEMIPACT, AUMA MATIC or AUMATIC.

AUMA Riester GmbH & Co. KG as manufacturer declares herewith, that the above mentioned multi-turn and
part-turn actuators meet the following basic requirements of the EC Machinery Directive 2006/42/EC: Annex |,
articles 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.2.1, 1.2.6, 1.3.1,1.3.7, 1.5.1, 1.6.3, 1.7.1, 1.7.3, 1.74

The following harmonised standards within the meaning of the Machinery Directive have been applied:
EN IS0 12100: 2010 150 5211: 2001
EN 5210: 1996

With regard to the partly completed machinery, the manufacturer commits to submitting the documents to the
competent national authority via electronic transmission upon request. The relevant technical documentation
pertaining to the machinery described in Annex VII, part B has been prepared.

AUMA multi-turn and part-turn actuators are designed to be installed on industrial valves. AUMA multi-turn and
part-turn actuators must not be put into service until the final machinery into which they are to be incorporated
has been declared in conformity with the provisions of the EC Directive 2006/42/EC.

Authorised person for documentation: Peter Malus, Aumastrasse 1, D-79379 Muellheim

As partly completed machinery, the multi-turn and part-turn actuators further comply with the requirements of
the following directives and the respective approximation of national laws as well as the respective harmonised
standards as listed below:

(1) Directive relating to Electromagnetic Compatibility (EMC) (2004/108/EC)
EN 61000-6-4; 2007 / A1: 2011
EN 61000-6-2: 2005 / AC: 2005

(2) Low Voltage Directive (2006/95/EC)
EN 60204-1: 2006 / AC: 2010
EN 60034-1: 2010 / AC: 2010
EN 50178: 1997

Muellipeim, 2013-12-01

s
H{ Newetrla,General Management

This declaration does not contain any guarantees. The safely instructions in product documentation supplied with the devices must be

observed. Non-concerted modification of the devices voids this declaration.
Y006.332/003/en
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Cimszdéjegyzék

Cimszéjegyzék
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A csatlakozéforma

A hajtdm( kezelése a
helyszinen

A hajtémi kezelése a tavolbdl
A hajtomu tavkezelése

A kapcsoldk vizsgalata

A kijelz6 nyelve

Alapjel - kijelzés a kijelzén
Alkalmazasi feltételek
Alkalmazasi terllet
Alkatrészjegyzék

Analdg jelzések
Azonositas

Aramfelvétel
Artalmatlanitas

Atviteli sebesség

aram tipusa

B

B, B1,B2,B3,B4, ésE
csatlakozéformak
Berendezés tipusa
Beszerelési nyilatkozat
Biztonsagi
el6irasok/figyelmeztetések
Biztonsagi tudnivalok
Biztositékok

Buszcim

Buszkabel
Buszvezetékek
bekotési rajz

C

Csatlakozasi
keresztmetszetek
Csomagolas

D
DUO-utkapcsolas
Digitalis kimenetek
Double Sealed

E

EK megfelel6ségi nyilatkozat
EMC

Elektromos bekdtés
Elektronikus helyzettavado
Ellatoé halézatok

Eratmérs

Eratmérd (buszkabel)

28,

13
28

29
29
55
33
38
70
5,5

72

43

18
63
45
19

12

20

11

48
43
27
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18
52
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F

FelUgyeleti id6é 45
Figyelmeztetések - kijelzés a 39
kijelzén

Fordulatszam 8
Forgatonyomaték - kijelzés a 37
kijelzén

Forgasirany 50
Futasjelzés 41
Futasparancsok - kijelzés a 37
kijelzén

fali tartd 25
felhasznaldi szint 31
futasjelz6 53
foldelé csatlakozo 27
G

Gyari szam 9
Gyartas éve 9
Gyartasi szam 8
Gyartasi év 9
H

Helyszini beallitas 30
Helyszini 6vintézkedések 18
Helyzetjelz6 tarcsa 41
Helyzetszabalyozé - kijelzés 38
a kijelzén

Hiba - kijelzés a kijelz6n 39
Hibaelharitas 55
Halézati formak 18
helyi kezelés 28
helyi kezel6egység 28
helyzetjelz6 tarcsa 53
halozati csatlakozas 19
halézati fesziltség 19
halozati frekvencia 19
I

Intruziv 10
irdnyelvek 5
J

Javitas 62
Jelsz6 beadas 32
Jelszé moédositasa 32
Jelzések 43
Jelz6fények 41
Jelz6relé 43
jelszé 31
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K

Kapcsolasi rajz
Karbantartas

Karbantartas szlkséges -
kijelzés a kijelzén
Karimameéret

Kenés

Kenbanyag tipusa

Kettds szigetelési

Kezelés

Kiesés - kijelzés a kijelzén
Kijelzések

Kijelzések a kijelzén

Kijelz6 (kijelzések)
Komissioszam
Korrdziévédelem

Kézi kerék

Kézi uzem

Kézikerekes aktivalas
kapcsolojanak miszaki adatai
Kornyezeti hémeérséklet
Koztes helyzet kijelzés LED-
ekkel

Koztes helyzetek

Kdzvetlen menibe Iépés ID
utjan

L
LED-ek (Jelz8fények)

M

Mechanikus helyzetjelz6
Megbizasszam

Menetes persely
Menukezelés

Motorflités

Motoros tGizem

Multiport Valve poziciok -
kijelzések a kijelzén
Méret
Mikodésellen6rzés - kijelzés
a kijelzén

Miszaki adatok

N

Nem intruziv

Nem kész TAV - kijelzés a
kijelzén
Nyomatékkapcsolas
Nyomatéktartomany

(0]

Orséveédo csé
Ovintézkedések
Osszekotd vezeték

P
Paritas

Potenciométer

Prébajaratas

poziciok - kijelzések a kijelz6n
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RWG
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Referenciamenet
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S

Slave cim

Sorozatszam

Specifikacion kivil - kijelzés
a kijelzén

Szabvanyok

Személyzeti mindsités
Szerelvényhelyzet - kijelzés
a kijelzén

Szerelés

Szerviz

Szallitas

szerelvényorso

T
Tanusitvanyok

Tartozék a szereléshez
Tartozékok (elektromos
bekotés)

Tartokeret
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Tapellatas

Tarolas

Tényleges érték - kijelzés a
kijelz6n

Tipus (berendezés tipusa)
Tipus megnevezése
Tipustabla

tipustabla
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Uzembe helyezés

Uzembe helyezés (kijelzések
a kijelzén)

Uzemeltetés
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Eurépa
AUMA Riester GmbH & Co. KG

Plant Millheim

DE 79373 Miillheim
Tel +49 7631 809 - 0
riester@auma.com
www.auma.com

Plant Ostfildern-Nellingen
DE 73747 Ostfildern

Tel +49 711 34803 - 0
riester@wof.auma.com

Service-Center Bayern
DE 85386 Eching

Tel +49 81 65 9017- 0
Riester@scb.auma.com

Service-Center KéIn

DE 50858 KolIn

Tel +49 2234 2037 - 900
Service@sck.auma.com

Service-Center Magdeburg
DE 39167 Niederndodeleben
Tel +49 39204 759 - 0
Service@scm.auma.com

AUMA-Armaturenantriebe Ges.m.b.H.
AT 2512 Tribuswinkel

Tel +43 2252 82540

office@auma.at

www.auma.at

AUMA BENELUX B.V. B. A.
BE 8800 Roeselare

Tel +32 51 24 24 80
office@auma.be
www.auma.nl

ProStream Group Ltd.
BG 1632 Sofia

Tel +359 2 9179-337
valtchev@prostream.bg
www.prostream.bg

00O “Dunkan-Privod”
BY 220004 Minsk

Tel +375 29 6945574
belarus@auma.ru
www.zatvor.by

AUMA (Schweiz) AG
CH 8965 Berikon

Tel +41 566 400945
RettichP.ch@auma.com

AUMA Servopohony spol. s.r.o.

CZ 250 01 Brandys n.L.-St.Boleslav
Tel +420 326 396 993
auma-s@auma.cz

www.auma.cz

GRONBECH & SONNER A/S
DK 2450 Kegbenhavn SV

Tel +45 33 26 63 00
GS@g-s.dk

www.g-s.dk

IBEROPLAN S.A.

ES 28027 Madrid

Tel +34 91 3717130
iberoplan@iberoplan.com

OY AUMATOR AB
F1 02230 Espoo
Tel +358 9 5840 22
auma@aumator.fi
www.aumator.fi

AUMA France S.A.R.L.
FR 95157 Taverny Cedex
Tel +33 1 39327272
info@auma.fr
www.auma.fr

AUMA ACTUATORS Ltd.

GB Clevedon, North Somerset BS21 6TH
Tel +44 1275 871141

mail@auma.co.uk

www.auma.co.uk

D. G. Bellos & Co. O.E.

GR 13673 Acharnai, Athens
Tel +30 210 2409485
info@dgbellos.gr

APIS CENTARd. 0. 0.
HR 10437 Bestovje
Tel +385 1 6531 485
auma@apis-centar.com
www.apis-centar.com

Fabo Kereskedelmi és Szolgaltatd Kift.
HU 8800 Nagykanizsa

Tel +36 93/324-666

auma@fabo.hu

www.fabo.hu

Falkinn HF

IS 108 Reykjavik
Tel +00354 540 7000
os@falkinn.is
www.falkinn.is

AUMA ITALIANA S.r.l. a socio unico
IT 20023 Cerro Maggiore (Ml)

Tel +39 0331 51351

info@auma.it

www.auma.it

AUMA BENELUX B.V.
LU Leiden (NL)

Tel +31 71 581 40 40
office@auma.nl

NB Engineering Services
MT ZBR 08 Zabbar

Tel + 356 2169 2647
nikibel@onvol.net

AUMA BENELUX B.V.
NL 2314 XT Leiden
Tel +31 71 581 40 40
office@auma.nl
www.auma.nl

SIGUM A. S.

NO 1338 Sandvika
Tel +47 67572600
post@sigum.no

AUMA Polska Sp. z 0.0.
PL 41-219 Sosnowiec
Tel +48 32 783 52 00
biuro@auma.com.pl
www.auma.com.pl

INDUSTRA

PT 2710-297 Sintra

Tel +351 2 1910 95 00
industra@talis-group.com

SAUTECH

RO 011783 Bucuresti
Tel +40 372 303982
office@sautech.ro

000 PRIWODY AUMA

RU 141402 Khimki, Moscow region
Tel +7 495 221 64 28
aumarussia@auma.ru

www.auma.ru

00O PRIWODY AUMA
RU 125362 Moscow
Tel +7 495 787 78 21
aumarussia@auma.ru
www.auma.ru

ERICHS ARMATUR AB
SE 20039 Malmo

Tel +46 40 311550
info@erichsarmatur.se
www.erichsarmatur.se

ELSO-b, s.r.o.

SK 94901 Nitra

Tel +421 905/336-926
elsob@stonline.sk
www.elsob.sk

Auma Endustri Kontrol Sistemleri Limited
Sirketi

TR 06810 Ankara

Tel +90 312 217 32 88
info@auma.com.tr

AUMA Technology Automations Ltd
UA 02099 Kiev

Tel +38 044 586-53-03
auma-tech@aumatech.com.ua

Afrika

Solution Technique Contréle Commande
DZ Bir Mourad Rais, Algiers

Tel +213 21 56 42 09/18
stcco@wissal.dz

ATE.C.

EG Cairo

Tel +20 2 23599680 - 23590861
contactus@atec-eg.com

SAMIREG

MA 203000 Casablanca
Tel +212 522 40 09 65
samireg@menara.ma

MANZ INCORPORATED LTD.
NG Port Harcourt

Tel +234-84-462741
mail@manzincorporated.com
www.manzincorporated.com
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AUMA South Africa (Pty) Ltd.
ZA 1560 Springs

Tel +27 11 3632880
aumasa@mweb.co.za

Amerika

AUMA Argentina Rep.Office

AR Buenos Aires

Tel +54 11 4737 9026
contacto@aumaargentina.com.ar

AUMA Automagéo do Brazil ltda.
BR Sao Paulo

Tel +55 11 4612-3477
contato@auma-br.com

TROY-ONTOR Inc.

CA L4N 8X1 Barrie, Ontario
Tel +1 705 721-8246
troy-ontor@troy-ontor.ca

AUMA Chile Representative Office
CL 9500414 Buin

Tel +56 2 821 4108
aumachile@auma-chile.cl

Ferrostaal de Colombia Ltda.

CO Bogota D.C.

Tel +57 1 401 1300
dorian.hernandez@ferrostaal.com
www.ferrostaal.com

Transcontinental Trading Overseas SA.

CU Ciudad Habana
Tel +53 7 208 9603 / 208 7729
tto@ttoweb.com

AUMA Region Andina & Centroamérica

EC Quito

Tel +593 2 245 4614
auma@auma-ac.com
www.auma.com

Corsusa International S.A.C.
PE Miraflores - Lima

Tel +511444-1200 / 0044 / 2321
corsusa@corsusa.com
WWW.Corsusa.com

Control Technologies Limited
TT Marabella, Trinidad, W.I.
Tel + 1 868 658 1744/5011
www.ctltech.com

AUMA ACTUATORS INC.
US PA 15317 Canonsburg
Tel +1 724-743-AUMA (2862)
mailbox@auma-usa.com
www.auma-usa.com

Suplibarca

VE Maracaibo, Estado, Zulia
Tel +58 261 7 555 667
suplibarca@intercable.net.ve

Azsia

AUMA Actuators UAE Support Office

AE 287 Abu Dhabi
Tel +971 26338688
Nagaraj.Shetty@auma.com
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AUMA Actuators Middle East
BH 152 68 Salmabad

Tel +97 3 17896585
salesme@auma.com

Mikuni (B) Sdn. Bhd.

BN KA1189 Kuala Belait
Tel + 673 3331269 / 3331272
mikuni@brunet.bn

AUMA Actuators (Tianjin) Co., Ltd. Beijing
Branch

CN 100020 Beijing

Tel +86 10 8225 3933
mailbox@auma-china.com

cn.auma.com

PERFECT CONTROLS Ltd.
HK Tsuen Wan, Kowloon
Tel +852 2493 7726
joeip@perfectcontrols.com.hk

PT. Carakamas Inti Alam
ID 11460 Jakarta

Tel +62 215607952-55
auma-jkt@indo.net.id

AUMA INDIA PRIVATE LIMITED.
IN 560 058 Bangalore

Tel +91 80 2839 4656
info@auma.co.in
www.auma.co.in

ITG - Iranians Torque Generator
IR 13998-34411 Teheran
+982144545654

info@itg-co.ir

Trans-Jordan Electro Mechanical Supplies
JO 11133 Amman

Tel +962 - 6 - 5332020
Info@transjordan.net

AUMA JAPAN Co., Ltd.

JP 211-0016 Kawasaki-shi, Kanagawa
Tel +81-(0)44-863-8371
mailbox@auma.co.jp

www.auma.co.jp

DW Controls Co., Ltd.

KR 153-702 Gasan-dong, GeumChun-Gu,,
Seoul

Tel +82 2 2624 3400
import@actuatorbank.com
www.actuatorbank.com

Al-Arfaj Engineering Co WLL
KW 22004 Salmiyah

Tel +965-24817448
info@arfajengg.com
www.arfajengg.com

TOO “Armaturny Center”
KZ 060005 Atyrau

Tel +7 7122 454 602
armacentre@bk.ru

Network Engineering

LB 4501 7401 JBEIL, Beirut

Tel +961 9 944080
nabil.ibrahim@networkenglb.com
www.networkenglb.com

AUMA Malaysia Office

MY 70300 Seremban, Negeri Sembilan
Tel +606 633 1988
sales@auma.com.my

Mustafa Sultan Science & Industry Co LLC
OM Ruwi

Tel +968 24 636036
r-negi@mustafasultan.com

FLOWTORK TECHNOLOGIES
CORPORATION

PH 1550 Mandaluyong City
Tel +63 2 532 4058
flowtork@pldtdsl.net

M & C Group of Companies

PK 54000 Cavalry Ground, Lahore Cantt
Tel +92 42 3665 0542, +92 42 3668 0118
sales@mcss.com.pk

www.mcss.com.pk

Petrogulf W.L.L
QA Doha

Tel +974 44350151
pgulf@qatar.net.qa

AUMA Saudi Arabia Support Office
SA 31952 Al Khobar

Tel + 966 5 5359 6025
Vinod.Fernandes@auma.com

AUMA ACTUATORS (Singapore) Pte Ltd.
SG 569551 Singapore

Tel +65 6 4818750

sales@auma.com.sg

www.auma.com.sg

NETWORK ENGINEERING
SY Homs

+963 31 231 571
eyad3@scs-net.org

Sunny Valves and Intertrade Corp. Ltd.
TH 10120 Yannawa, Bangkok

Tel +66 2 2400656
mainbox@sunnyvalves.co.th
www.sunnyvalves.co.th

Top Advance Enterprises Ltd.

TW Jhonghe City, Taipei Hsien (235)
Tel +886 2 2225 1718
support@auma-taiwan.com.tw
www.auma-taiwan.com.tw

AUMA Vietnam Hanoi RO
VN Hanoi

+84 4 37822115
chiennguyen@auma.com.vn

Ausztralia

BARRON GJM Pty. Ltd.
AU NSW 1570 Artarmon
Tel +61 2 8437 4300
info@barron.com.au
www.barron.com.au
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Solutions for a world in motion

AUMA Riester GmbH & Co. KG

P.O.Box 1362

DE 79373 Miillheim

Tel +49 7631 809 - 0

Fax +49 7631 809 - 1250
riester@auma.com
www.auma.com

Az Onhéz legkdzelebb lévé
kapcsolattarté személy:

Fabo Kereskedelmi és Szolgaltato Kift.
HU 8800 Nagykanizsa

Tel +36 93 324 666

Fax +36 93 324 616

auma@fabo.hu

www.fabo.hu

TR oong fes

Y005.283/027/hu/3.13

Az AUMA termékekre vonatkozd, részletes informaciokat az alabbi cim alatt talalhatja meg az Interneten:
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